Nazev produktu
Zenmuse L3
Pfesnost systému mrac¢na bod

Ve vySce letu 120 m:
Vertikalni pfesnost: 3 cm (RMSE)
Horizontalni pfesnost: 4 cm (RMSE)

Ve vySce letu 300 m:
Vertikalni pfesnost 5 cm (RMSE)
Horizontalni pfesnost: 7,5 cm (RMSE)

Méfeno za nésledujicich podminek v laboratornim prostiedi DJI:

1. Pole obsahovalo objekty se zietelnymi Uhlovymi rysy. DJI Matrice 400 byl propojen s multifunkéni stanici D-RTK 3 s kalibrovanou polohou.
Trasa letu byla naplanovana pomoci plosné trasy DJI Pilot 2 (s povolenou funkci Kalibrace IMU) s linearnim skenovanim. Rychlost letu byla
nastavena na 15 m/s, sklon zavésu na -90° a kazdy pfimy segment trasy letu byl mensi nez 3300 m.

2. Pouziti kontrolnich bodt na obnazeném tvrdém povrchu, které odpovidaly modelu difizniho odrazu.

3. Pro nasledné zpracovani byl pouzit software DJI Terra s povolenou funkci Optimalizace pfesnosti mra¢na bodu.

Tloustka mraéna bodu

1,2cm@10 (120 m v nadiru)
2cm@10 (300 mv nadiru)

Méfeno v rezimu linearniho skenovani s pouzitim kontrolnich bodd na objektech s 80% odrazivosti, bez povolené optimalizace mracna bod(

ani prevzorkovani v DJI Terra. Pro 60 vynasobte uvedenou tloustku Cislem 6.

Kombinované horizontalni zorné pole (dvé kamery s mapovanim RGB)

107°
Snimek je sloZzen ze dvou kamer s optickym osovym Uhlem 45° mezi nimi.

Vzorkovaci vzdalenost RGB Ground (GSD)

Primérna hodnota: 3 cm (300 m nadmérna vyska letu)

Podrobné metody vypoctu naleznete v uZivatelské pfiru¢ce dostupné na strance Ke stazeni na oficialnich webovych strankach DJI Zenmuse

L3.

Hmotnost

1,60 kg (bez konektoru pro jeden gimbal)

Konektor pro jeden gimbal Zenmuse L3 vazi 145 g.



«  Rozméry

e 192x162x202mm (D xS x V)
Méfeno ve vychozim stabilizovaném stavu po zapnuti s neortogonalni konstrukci zavésu.

« Moc

« 64 W (typicky)
100 W (max.)

« Podporovana letadla

« DJI Matrice 400 (vyzaduje single gimbal connector Zenmuse L3)

« Stupen kryti

- IP54

« Provozniteplota

e -20°az50°C (-4°az122°F)

- Skladovaci teplota

« -40°az70°C (-40°az 158°F)
LiDAR

« Vlnova délka laseru

« 1535nm

+ Divergence laserového paprsku

« 0,25 mrad (1/&%)

+ Velikost laserového bodu

« D41 mm@120 m (1/e?)
® 86 Mm@300 m (1/e?)

- Dosah detekce

« 700 m pfi 10% odrazivosti, 350 kHz
950 m pfi 10% odrazivosti, 100 kHz
2000 m pfi 80% odrazivosti, 100 kHz

1. Definice dosahu: Dosah je definovan jako vzdalenost, ve které je detekovano 50 % emitovanych laserovych pulzl. Pokud laserovy
paprsek zasdhne vice nez jeden objekt, celkovy vykon laserového vysilace se rozdéli a dosazitelny dosah se zkrati.

2. Testovaci podminky: 100 kix okolniho svétla, v centralni oblasti zorného pole, s pouzitim plochého objektu o velikosti vétsi nez primér



laserového paprsku, kolmého uhlu dopadu a atmosférickeé viditelnosti 23 km.

3. Maximalni detekéni dosah je ve vychozim nastaveni 900 m. Pro del$i dosah se obratte na podporu DJI nebo autorizovaného prodejce.

Dosah detekce dratu

21,6mm ocelové jadro z hlinikového lanka:
300 m pfi 100 klx, 350 kHz

18,4mm cCerny PVC izolovany vodic:

100 m pfi 100 klx, 350 kHz

1. Definice rozsahu: Vzdalenost, pfi které plné naskenovany Usek dratu v mapovani dosahne hustoty bod(i 4 body na metr.
2. Testovaci podminky: Okolni svétlo 100 kix, atmosféricka viditelnost 23 km, zorné pole LiDAR kolmé k dratu, rezim neopakujiciho se

skenovani, dron letici podél dratu rychlosti 15 m/s a drét je Cisty a nezestarly.

Pfesnost méreni vzdalenosti

Absolutni pfesnost: £10 mm
Opakovatelnost: <5 mm (10)

Vys$e uvedené specifikace lze splnit za zkusebnich podminek pfi okolni teploté 25 °C (77 °F), pulzni frekvenci 350 kHz, odrazivosti objektu 80

% a vzdalenosti 120 m a 300 m. Skute&né prostiedi se mize lidit od testovaciho prostfedi. Uvedeny obrazek je pouze orientaéni.

Minimalni efektivni detekéni vzdalenost
10 metrd
Frekvence emise laserového pulzu

100 kHz, doporucena letova vySka < 500 m
350 kHz, doporucena letova vyska <300 m
1000 kHz, doporucena letova vyska <100 m
2000 kHz, doporuc¢ena letova vySka <50 m

Pocet vraceni

4, 8, 16 navratll (100 kHz, 350 kHz)
4, 8 névratd (1000 kHz)
4 navraty (2000 kHz)

Vypocet napfric cykly
7krat
Rezim skenovani a zorné pole

Linearni rezim skenovani: Horizontalni 80°, vertikalni 3°
Rezim skenovani ve tvaru hvézdy: Horizontalni 80°, vertikalni 80°
Rezim neopakujiciho se skenovani: Horizontalni 80°, vertikalni 80°



- Klasifikace bezpecnostilaseru
- Tfida 1 (IEC 60825-1:2014)

RGB mapovaci kamera

« Senzor
« 4/3CMOS
. Coéka

« Ekvivalentni ohniskova vzdalenost: 28 mm,
FOV (zénové pole): 73,3° (diagonalné), 62° (horizontalné), 41,2° (vertikalng),
Clona: f/2,0-f/11

o Zavérka

+ Mechanicka zavérka: 2-1/1500 s (f/2,0), 2-1/2000 s (f/2,8-f/11)
Pocet snimkd: 500 000
Elektronicka zavérka: 2-1/16 000 s

« Velikost fotografie

« 100 MP: 12288 x 8192
25MP: 6144 x 4096

+ Minimalni interval mezi fotografiemi

« JPEG:
25MP:0,5s
100 MP:1s

RAW nebo JPEG + RAW:
1,2s

« Specifikace videa

« Formatvidea: MP4 (MPEG-4 HEVC/H.265)
Rozliseni:
4K: 3840%2160 pfi 30 snimcich za sekundu
FHD: 1920%1080 pfi 30 snimcich za sekundu

Systém pro uréovani polohy a orientace (POS)
« Frekvence aktualizaci GNSS
e 5Hz

 Frekvence aktualizaci POS



« 200Hz
« Chyba postoje

« Uhel stageni: 0,02° (postprocessing, 10)
Uhel klopeni/naklonu: 0,01° (postprocessing, 10)

+ Presnost polohovani

« Horizontalni pfesnost: 1,0 cm + 1 ppm (RTK fix)
Vertikalni presnost: 1,5 cm + 1 ppm (RTK fix)

+ Podporované formaty diferencialnich dat PPK

« DAT: Generovano v rezimu zakladnové stanice multifunkéni stanici D-RTK 3 a D-
RTK 2
RINEX: v2.1x, v3.0x
RTCM: v3.0,v3.1, v3.2, v3.3 (protokoly: MSM3, MSM4, MSM5, MSM6, MSM?7)
OEM: OEM4, OEM6

Pro provoz v terénu se ujistéte, Ze vzdalenost mezi multifunkéni stanici a letadlem nepfesahuje 15 km a Ze multifunkéni stanice podporuje

satelitni pozorovani s vice nez dvéma konstelacemi GNSS.

Gimbal
+ Stupné volnosti
« 3 osy(néklon, klopeni, staceni)
. Uhlova presnost
« %0,01°
+ Mechanicky rozsah

« Naklon: -135°az +73°
Naklon: -90° az +60°
Staceni: -105° az +105°

Konstrukéni omezeni, rozsah neni regulovatelny.

« Ovladatelny rozsah

« Naklon: -120° az +60°
Staceni: -80° az +80°

Naklon je nekontrolovatelny, pouze pro stabilizaci.

« Metoda samokontroly



+ Osa klopeni: Samokontrola neni nutna.
Osa staceni: Kontrola pomoci dorazu.
Osa naklonu: Samokontrola neni nutna.

« Zplsob montaze

« Odnimatelny DJI SKYPORT (konektor pro jeden gimbal Zenmuse L3)
Ukladani dat

« Ukladani nezpracovanych dat

« Soubory fotografii/IMU/Mrac¢na bodi/GNSS/Kalibrace

« Standardni pamétova karta

« Pameétova karta CFexpress™ typu B, sekvencéni rychlost zapisu 1500 MB/s

« Standardni ¢tecka karet

+ Rychlost ¢teni/zapisu > 900 MB/s
Softwarovy ekosystém

« Sbérdat

« DIJIPilot2

« Zpracovani dat

« DlJlTerra

- Datova aplikace

« DIJI Modify

+ Cloudova aplikace

« DIJIFlightHub 2

+ Format dat

« DlJl Terra podporuje export modelt mracen bod( v nasledujicich formatech:

Standardni format mrac¢en bodd: PNTS/LAS/LAZ/PLY/PCD/S3MB

DJI Modify podporuje import modeld mra¢en bodU v nasledujicich formatech:
Standardni format mracen bod(: LAS



