
• Název produktu 

• Zenmuse L3 

• Přesnost systému mračna bodů 

• Ve výšce letu 120 m: 

Vertikální přesnost: 3 cm (RMSE) 

Horizontální přesnost: 4 cm (RMSE) 

 

Ve výšce letu 300 m: 

Vertikální přesnost 5 cm (RMSE) 

Horizontální přesnost: 7,5 cm (RMSE) 

 
Měřeno za následujících podmínek v laboratorním prostředí DJI: 
1. Pole obsahovalo objekty se zřetelnými úhlovými rysy. DJI Matrice 400 byl propojen s multifunkční stanicí D-RTK 3 s kalibrovanou polohou. 

Trasa letu byla naplánována pomocí plošné trasy DJI Pilot 2 (s povolenou funkcí Kalibrace IMU) s lineárním skenováním. Rychlost letu byla 

nastavena na 15 m/s, sklon závěsu na -90° a každý přímý segment trasy letu byl menší než 3300 m. 
2. Použití kontrolních bodů na obnaženém tvrdém povrchu, které odpovídaly modelu difúzního odrazu. 
3. Pro následné zpracování byl použit software DJI Terra s povolenou funkcí Optimalizace přesnosti mračna bodů. 

• Tloušťka mračna bodů 

• 1,2 cm@1σ (120 m v nadiru) 

2 cm@1σ (300 m v nadiru) 

 
Měřeno v režimu lineárního skenování s použitím kontrolních bodů na objektech s 80% odrazivostí, bez povolené optimalizace mračna bodů 

ani převzorkování v DJI Terra. Pro 6σ vynásobte uvedenou tloušťku číslem 6. 

• Kombinované horizontální zorné pole (dvě kamery s mapováním RGB) 

• 107° 

 
Snímek je složen ze dvou kamer s optickým osovým úhlem 45° mezi nimi. 

• Vzorkovací vzdálenost RGB Ground (GSD) 

• Průměrná hodnota: 3 cm (300 m nadměrná výška letu) 

 
Podrobné metody výpočtu naleznete v uživatelské příručce dostupné na stránce Ke stažení na oficiálních webových stránkách DJI Zenmuse 

L3. 

• Hmotnost 

• 1,60 kg (bez konektoru pro jeden gimbal) 

 
Konektor pro jeden gimbal Zenmuse L3 váží 145 g. 



• Rozměry 

• 192 × 162 × 202 mm (D × Š × V) 

 
Měřeno ve výchozím stabilizovaném stavu po zapnutí s neortogonální konstrukcí závěsu. 

• Moc 

• 64 W (typicky) 

100 W (max.) 

• Podporovaná letadla 

• DJI Matrice 400 (vyžaduje single gimbal connector Zenmuse L3) 

• Stupeň krytí 

• IP54 

• Provozní teplota 

• -20° až 50° C (-4° až 122° F) 

• Skladovací teplota 

• -40° až 70° C (-40° až 158° F) 

LiDAR 

• Vlnová délka laseru 

• 1535 nm 

• Divergence laserového paprsku 

• 0,25 mrad (1/e²) 

• Velikost laserového bodu 

• Φ 41 mm@120 m (1/e²) 

Φ 86 mm@300 m (1/e²) 

• Dosah detekce 

• 700 m při 10% odrazivosti, 350 kHz 

950 m při 10% odrazivosti, 100 kHz 

2000 m při 80% odrazivosti, 100 kHz 

 
1. Definice dosahu: Dosah je definován jako vzdálenost, ve které je detekováno 50 % emitovaných laserových pulzů. Pokud laserový 

paprsek zasáhne více než jeden objekt, celkový výkon laserového vysílače se rozdělí a dosažitelný dosah se zkrátí. 
2. Testovací podmínky: 100 klx okolního světla, v centrální oblasti zorného pole, s použitím plochého objektu o velikosti větší než průměr 



laserového paprsku, kolmého úhlu dopadu a atmosférické viditelnosti 23 km. 
3. Maximální detekční dosah je ve výchozím nastavení 900 m. Pro delší dosah se obraťte na podporu DJI nebo autorizovaného prodejce. 

• Dosah detekce drátu 

• 21,6mm ocelové jádro z hliníkového lanka: 

300 m při 100 klx, 350 kHz 

18,4mm černý PVC izolovaný vodič: 

100 m při 100 klx, 350 kHz 

 
1. Definice rozsahu: Vzdálenost, při které plně naskenovaný úsek drátu v mapování dosáhne hustoty bodů 4 body na metr. 
2. Testovací podmínky: Okolní světlo 100 klx, atmosférická viditelnost 23 km, zorné pole LiDAR kolmé k drátu, režim neopakujícího se 

skenování, dron letící podél drátu rychlostí 15 m/s a drát je čistý a nezestárlý. 

• Přesnost měření vzdálenosti 

• Absolutní přesnost: ±10 mm 

Opakovatelnost: < 5 mm (1σ) 

 
Výše uvedené specifikace lze splnit za zkušebních podmínek při okolní teplotě 25 °C (77 °F), pulzní frekvenci 350 kHz, odrazivosti objektu 80 

% a vzdálenosti 120 m a 300 m. Skutečné prostředí se může lišit od testovacího prostředí. Uvedený obrázek je pouze orientační. 

• Minimální efektivní detekční vzdálenost 

• 10 metrů 

• Frekvence emise laserového pulzu 

• 100 kHz, doporučená letová výška < 500 m 

350 kHz, doporučená letová výška < 300 m 

1000 kHz, doporučená letová výška < 100 m 

2000 kHz, doporučená letová výška < 50 m 

• Počet vrácení 

• 4, 8, 16 návratů (100 kHz, 350 kHz) 

4, 8 návratů (1000 kHz) 

4 návraty (2000 kHz) 

• Výpočet napříč cykly 

• 7krát 

• Režim skenování a zorné pole 

• Lineární režim skenování: Horizontální 80°, vertikální 3° 

Režim skenování ve tvaru hvězdy: Horizontální 80°, vertikální 80° 

Režim neopakujícího se skenování: Horizontální 80°, vertikální 80° 



• Klasifikace bezpečnosti laserů 

• Třída 1 (IEC 60825-1:2014) 

RGB mapovací kamera 

• Senzor 

• 4/3 CMOS 

• Čočka 

• Ekvivalentní ohnisková vzdálenost: 28 mm, 

FOV (zónové pole): 73,3° (diagonálně), 62° (horizontálně), 41,2° (vertikálně), 

Clona: f/2,0–f/11 

• Závěrka 

• Mechanická závěrka: 2–1/1500 s (f/2,0), 2–1/2000 s (f/2,8–f/11) 

Počet snímků: 500 000 

Elektronická závěrka: 2–1/16 000 s 

• Velikost fotografie 

• 100 MP: 12288 × 8192 

25 MP: 6144 × 4096 

• Minimální interval mezi fotografiemi 

• JPEG: 

25 MP: 0,5 s 

100 MP: 1 s 

 

RAW nebo JPEG + RAW: 

1,2 s 

• Specifikace videa 

• Formát videa: MP4 (MPEG-4 HEVC/H.265) 

Rozlišení: 

4K: 3840×2160 při 30 snímcích za sekundu 

FHD: 1920×1080 při 30 snímcích za sekundu 

Systém pro určování polohy a orientace (POS) 

• Frekvence aktualizací GNSS 

• 5 Hz 

• Frekvence aktualizací POS 



• 200 Hz 

• Chyba postoje 

• Úhel stáčení: 0,02° (postprocessing, 1σ) 

Úhel klopení/náklonu: 0,01° (postprocessing, 1σ) 

• Přesnost polohování 

• Horizontální přesnost: 1,0 cm + 1 ppm (RTK fix) 

Vertikální přesnost: 1,5 cm + 1 ppm (RTK fix) 

• Podporované formáty diferenciálních dat PPK 

• DAT: Generováno v režimu základnové stanice multifunkční stanicí D-RTK 3 a D-

RTK 2 

RINEX: v2.1x, v3.0x 

RTCM: v3.0, v3.1, v3.2, v3.3 (protokoly: MSM3, MSM4, MSM5, MSM6, MSM7) 

OEM: OEM4, OEM6 

 
Pro provoz v terénu se ujistěte, že vzdálenost mezi multifunkční stanicí a letadlem nepřesahuje 15 km a že multifunkční stanice podporuje 

satelitní pozorování s více než dvěma konstelacemi GNSS. 

Gimbal 

• Stupně volnosti 

• 3 osy (náklon, klopení, stáčení) 

• Úhlová přesnost 

• ±0,01° 

• Mechanický rozsah 

• Náklon: -135° až +73° 

Náklon: -90° až +60° 

Stáčení: -105° až +105° 

 
Konstrukční omezení, rozsah není regulovatelný. 

• Ovladatelný rozsah 

• Náklon: -120° až +60° 

Stáčení: -80° až +80° 

 
Náklon je nekontrolovatelný, pouze pro stabilizaci. 

• Metoda samokontroly 



• Osa klopení: Samokontrola není nutná. 

Osa stáčení: Kontrola pomocí dorazu. 

Osa náklonu: Samokontrola není nutná. 

• Způsob montáže 

• Odnímatelný DJI SKYPORT (konektor pro jeden gimbal Zenmuse L3) 

Ukládání dat 

• Ukládání nezpracovaných dat 

• Soubory fotografií/IMU/Mračna bodů/GNSS/Kalibrace 

• Standardní paměťová karta 

• Paměťová karta CFexpress™ typu B, sekvenční rychlost zápisu 1500 MB/s 

• Standardní čtečka karet 

• Rychlost čtení/zápisu > 900 MB/s 

Softwarový ekosystém 

• Sběr dat 

• DJI Pilot 2 

• Zpracování dat 

• DJI Terra 

• Datová aplikace 

• DJI Modify 

• Cloudová aplikace 

• DJI FlightHub 2 

• Formát dat 

• DJI Terra podporuje export modelů mračen bodů v následujících formátech: 

Standardní formát mračen bodů: PNTS/LAS/LAZ/PLY/PCD/S3MB 

 

DJI Modify podporuje import modelů mračen bodů v následujících formátech: 

Standardní formát mračen bodů: LAS 

 


