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Uvod

Tato pfirucka obsahuje dulezité informace o instalaci, nastaveni, bezpecnostnich
pokynech a pouzivani Ti5.

Pfred pfipojenim pristroje si tuto pfirucku peclivé prostudujte;

Pro zajisténi maximalni bezpeénosti pfi pouzivani pristroje doporucujeme
prostudovat takeé uzivatelskou pfirucku a bezpecnostni pokyny vydané vyrobcem
zemédélskych stroju.

Symboly pouzité v této pfiruCce maji nasledujici vyznamy:

Typ Popis

A Upozornuje na bezprostfedné hrozici nebezpelné situace, kterym je tfeba predejit, a které, pokud by
Nebezpe & nastaly, by mohly skongit smrtelnym zranénim nebo vaZznym poskozenim zdravi.

A Upozornuje na potencialné nebezpecéné situace a neumysiné chyby, kterym je tfeba predejit, a které,
Varovani pokud by nastaly, by mohly skong€it smrtelnym zranénim nebo vaznym poskozenim zdravi.

A Upozornuje na potencialné nebezpeéné situace a neumysiné chyby, které by mohly vést k malym a
Upozorn éni stfednim zranénim a/nebo k citelné materialni €i finanéni ztraté, nebo k poskozeni Zivotniho prostiedi.

Obsah
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Bezpecnostni pokyny

& VAROVANI

& VAROVANI
& NEBEZPECI

Ti5

Nasledujici text informuje o rizicich pouziti pfistroje a jak se jim vyhnout.

Ti5 Ize pouzit pouze pro zemédélstvi a lesnictvi pro stroje, jakymi jsou traktor,
postfikovag, saze€ a dalsi.

Nelze pouzit:

Mimo vymezeni dané touto pfiru¢kou;

Otvirat pristroj nastroji, kromé vyjimek za technické asistence;
Modifikovat ¢i meénit vyrobek;

Nelze pouzivat Ti5 se zfejmym poskozenim, &i zavadou;

Nelze pouzit bez povoleni s pfisluSenstvim jinych vyrobcd.

Ti5 nelze pouzivat, pokud s nim obsluha nebyla seznamena a nevi jak ho spravné
pouzivat. Nespravné pouziti mize zpusobit zranéni, ¢i Skodu.

Neautorizovana modifikace stroje, €i instalace pfistroje muze vést ke zméné
funkcionality a ovlivnit bezpecnost prace.
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& VAROVAN PFed pouzitim pfistroje poté, co byl dlouho skladovan, modifikovan, nespravné
pouzivan, nebo prevazen je potfeba provést kontrolu vysledki jeho méreni.

. Neni doporuceno pouzivat Ti5 béhem bourky, hrozi nebezpeci zasahu
bleskem;

. Udrzujte bezpecnou vzdalenost od elektrickych vedeni a zafizeni;

. Pokud je pfistroj ponechan dlouhou dobu bez vyuziti, je doporuéeno
odpojit ho od kabelu a dalSich komponent;

. Pro ¢isténi monitoru pouZivejte mékky bavinény hadfik navihéeny 50%
alkoholem. Monitor pfed CiSténim vypnéte.

Nevhodné nakladani s pfistrojem muze zpusobit:

. Uvolnéni jedovatych plynu, produktd spalovani;

. Nespravné pouziti s nebezpecéim arazu;

. Znecisténi zivotniho prostredi.

Ti5 by nemél pfijit do kontaktu s domovnim odpadem.
& VAROVANI Nakladejte s pristrojem ve shodé s mistnimi regulacemi

1 Bezpecnostni pokyny 12 l 155



Ti5

VAROVANI

Toto zafizeni splfiuje parametry pro digitalni zafizeni tfidy A, podle &asti 15
pravidel FCC.

Tyto parametry zajistuji, ze nebude dochazet k radiové interferenci s jinymi
zafizenimi

Pokud zafizeni neni provozovano, ¢i instalovano podle pravidel uvedenych
v pfiruéce, muze pfi provozu k radiové interferenci dojit.

Pokud je zafizeni pouzivano v obytnych oblastech a dojde k nezadouci
interferenci, je uzivatel pfistroje odstranit Skody zplsobené touto interferenci na
vlastni naklady.

Jakékoli zasahy do zafizeni nepovolené Hexagon Agriculture mohou zpuUsobit
odebrani opravnéni tento pristroj pouzivat.
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System - zaklady

Ti5 pfedstavuje uceleny systém presné navigace zemeédeélskych zafizeni,
ktery poskytuje tyto funkce:

0 DULEZITE

Simultanné lze pouzivat
pouze 2 funkce.

( :: ()

NAVIGACE VARIABILNi ZMENA RiZENi MONITORING RiZENI SEKCE POSTRIKU KONTROLA SAZENI
HNOJENI 7 OSIVA

Obrazek 1 - Aplikace

2 Popis systému 14 l 155



Dil Popis
/A ———
'\/) Ti5 Monitor
Y07 GNSS Anténa

Drzak antény

Kabel antény
Napdjeci kabel

Montazni svorka

=

By 04 A E \!09

Obrazek 2 — Popis ¢asti
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USB Flash Disk
Dokumentace

© 00N o 01 hWDN PP




2

Popis systému

Dotykovy displej
Displej Ti5 lze ovladat dotykem prstu, nepouzivejte pro ovladani tvrdé predméty, jako jsou
propisky, ¢i Sroubovaky. Doslo by k poSkrabani displeje, na které se zaruka nevztahuje.

Cast | Popis
1 5” barevny,dotykovy
2 Tlagitko start
3 CAN port
4 USB rozhrani pro pfenos dat
S Upevnéni
6 GNSS anténa
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Obrazek 3 - Konektory
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Obrazek 4 - CAN konektor

2

Popis systému

DTM15 - 12P

10

11

12

Popis
Vcc Out

CAN CON P
Buzzer OUT
Vce OUT

Net Class Bat
COM TX CON
Bat -

COM RX CON
SNS M

Bat -

CAN CON N

Net Class Bat
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Typ modelu a sériové Cislo najdete na Stitku na zadni strané Ti5. ZapiSte si tyto
udaje do prirucky a pouzijte je vzdy pfi komunikaci se servisnim centrem.

S5«

RoHS
| ore

SN 010001

12y=—=1-5A i
Sériové gislo T~ AGRICULTURE

, e . ., . Made in Brazil
Obrazek 5 — Identifikacni Gdaje
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Instalace

i Instalace musi byt provedena kvalifikovanou osobou.
& VAROVANLI  pied instalaci si preététe bezpednostni pokyny.

Umistéte monitor tak, aby byl v dosahu sedici obsluhy stroje a zaroven ve
sméru pohledu pfi provozu stroje.

Obrazek 6 - Ti5

\ "\
. '\,
instalace

3 Instalace 20 l 155



Ti5

Upevnéte montazni ¢ep do pozadované polohy v kabiné stroje;

Umistéte Ti5 tak, aby nebyl poSkozen airbagem.

Pfipojte montazni svorku a drzak monitoru;

Umistéte pristroj tak, aby na néj obsluha vidéla a zkontrolujte, Ze je pevné
nainstalovan;

Pfipojte napdjeci kabel k pfistroji a baterii.

Ocistéte stfechu kabiny stroje tak, aby na ni bylo mozné anténu instalovat.

Je doporuceno anténu Ti5 montovat na plochou ¢ast na stfedu stfechy kabiny
stroje;

Instalaéni plocha musi byt Cista a sucha;

Pfipevnéte GNSS anténu na kovovou stfechu stroje pomoci montaznich
magnetd. Pokud nema stroj kovovou stfechu, pfipevnéte anténu pomoci pasku
oboustranné lepici pasky tak, jak je ukazano na obrazku.
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Instalace

Nesmi dojit k poruSeni, zkrouceni, ¢i ostrému ohnuti kabeld antény, mohlo by
dojit k padu antény. Anténa musi byt pevné instalovana v takovém misté, ktere
umoznuje bezpecny provoz a dobry pfijem signalu GNSS.

Oboustranna lepici paska

A 01 Zepiedu Zezadu

Obrazek 7 — Instalace antény
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4 Prvni spusténiTi5

41  Pripojeni zafrizeni

A VAROVANI

Ti5

Je doporuceno nastartovat vozidlo pfed spusténim pfistroje.

1
2.

Pro spusténi monitoru stisknéte a podrzte tlagitko Start «» ~ po dobu 1 sekundy.

Objevi se obrazovka pro nastaveni jazyka a ¢asu.

Language & Region

Language Time Zone

|+ UTC+00:00 |

Obrazek 8 — Nastaveni jazyka a ¢asu

Provedte nastaveni a stisknéte tlacitko
pro potvrzeni.
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4.  Pokud provadite prvni spusténi v rezimu rychlého startu, objevi se
pruvodce pro nastaveni nové sekce projektu, prejdéte rovnou na bod
4.2.2.

5. Pokud provadite spusténi standardné, prejdéte na dalSi bod.

Rychly start je mozny, pouze pokud byla tato moznost povolena. Zapnuti rezimu rychlého
. startu muzete provést na pravé strané seznamu pracovnich sekci. Zapnuti bude vzdy
0 DULEZITE provedeno podle stavu, ktery byl nastaven pred vypnutim pfistroje.

Obrazovka sekci projektu se zobrazi vzdy po zapnuti pfistroje, nebo pokud
na ni prejdete v menu Nastaveni. Na této obrazovce muizete provést volbu,
vytvoreni, nebo smazani sekce projektu.

1. Vyberte sekci projektu.

o e . Bez ohledu na zvolenou sekci Ti5 vzdy pouZzije v rezimu rychlého startu posledni nastaveni
0 DULEZITE nastroje pro kontrolu aktualnich hodnot. Nastaveni mizete vidét na prave strané obrazovky.

4 Prvni spusténi 24 l 155



Ti5

& VAROVANI

Job section on fast mode

03

|] ] DefaultJob

o4

Posledni
nastaveni
nastroje

() Open last job on start

Obréazek 9 — Sekce projektu

2. Stisk 4 OK pro start systému.
3. Vyberte New-Novy pro vytvorfeni nové sekce projektu.
4.  Vyberte Delete-Smazat pro smazani sekce.

Pokud pro vytvofeni nové sekce pouzivate rezim rychlého startu, pfejdéte rovno na bod
4.2.2

o5 I 155



4

Prvni spusténi

Na obrazovce sekce projektu vyberte existujici sekci, nebo vytvoite novou.

1

ook~ W

~

Zobrazi se poli¢ka, ktera je potfeba pred vytvofenim nové sekce vyplnit.
Pak potvrdte stiskem tlacitka OK.

Pro zadani nazvu farmy (max. 12 znaku) stisknéte tlacitko New a poté
OK.

Potvrdte nazev stisknutim OK, prejdete k dalSimu kroku.
Pro zadani nazvu pole (max. 12 znaku) stisknéte tlaCitko New a poté OK.

Potvrdte nazev stisknutim OK, prejdete k dalSimu kroku Aktivita .
Pro zadani nazvu aktivity (max. 12 znaku) stisknéte tlaCitko New a poté
OK.

Potvrdte nazev stisknutim OK, pfejdete na obrazovku sekci projektu.

Pokud chcete, muZete zaskrtnout policko Po stratu otev Fit posledni projekt . Po startu se
vam pak rovnou otevie provozni obrazovka posledniho projektu:
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422 Nataveni nové sekce projektu v rezimu rychlého startu

1  Zadejte Sitku nastroje a vzdalenost antény stroje od nastroje.
Obréazek 10 — Néstroj a Vozidlo

Implement & Vehicle

2. Bude zobrazena zprava o vytvoreni nové sekce projektu.
3. Po potvrzeni zpravy se zobrazi provozni obrazovka.

4.3 Hlavni naviga éni obrazovka

& VAROVANI Pokud existuji néjaka varovani, budou zobrazena v horni ¢asti provozni obrazovky po
jejim zapnuti.

Ti5 27 I 155



Bé&hem provozu budou zobrazeny pouze informace, které vidite na obrazku
nize.

01~ Varovani
02~ Navigace

03 Pocet druzic

0% © Provozni informace

557 Tlagitko Stop

Obréazek 11 — Provozni obrazovka

431 Nastaveni informaci
Na provozni obrazovce mohou byt zobrazeny pouze 3 informace.
Pokud je chcete ménit, klepnéte na né a podrzte po dobu 2 sekund. Otevie se nové okno

pro vybér informaci, které maji byt zobrazeny. Nabidka informaci se muze ménit podle
nastaveni nastroje.

4 Prvni spusténi Ti5 28 l 155



Obréazek 12 — Nastaveni informaci

Pro pfidani nové informace stisknéte jeden ze tfi mist na obrazku a podrzte po
dobu 2 s. Na nové obrazovce pak vyberte informaci pro zobrazeni.

Obréazek 13 — Zadani informaci
Pro smazani informace ji stisknéte a podrzte po dobu 2 s, pak stisknéte tlacitko,
které informaci neobsahuije.

_ Obrazek 14 — Smazani
Ti5 informace 29 I 155



4

Prvni spusténi Ti5

Pfed zahajenim prace se ujistéte, Ze jsou alarmy zapnuté.

V pfipadé spusténi jakéhokoli alarmu, stisknéte jeho ikonu. Bude zobrazena

zprava o detailech alarmu a zpUsobu feSeni.

‘ CAN Device Error

Alarms

Section Control not connected

A Section Control controller is not
connected. Please make sure that cables
and connections are in place and/or
Section Controller is not damaged.

Obrazek 15 — Obrazovka Alarmy
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Ti5

Informace

Motor

Rychlost

Diff

GPS nekomunikuje

GPS synchronizace

CAN
Externi napajeni

Monitoring osiva

Energie

Popis

Motor nema spravné otacky.

Provoz mimo stanoveny rychlostni limit.
GNSS nemuZze synchronizovat Diff.

Ti5 nekomunikuje s GNSS.

GNSS se synchronizuje s druzicemi, nebo je vyhledava.
Chyba pfipojeni CAN, néktera zafizeni nejsou pfipojena,
nebo jsou navzajem v konfliktu.

Externi napdjeni selhalo

Chyba nékteré €innosti sazeni.

Napéti baterie je nizké.

Pokud teplota, nebo pamét dosahne kritickych hodnot, je zobrazena zprava s feSenim
situace. Pokud tato aktivita neni provedena, je provoz pozastaven.
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433 GPSinformace

Pro zobrazeni informaci GPS stisknéte tlacitko GPS informace v pravém
hornim rohu obrazovky.

GPS info
=1 na GPS Satellites:

GLONASS Satellites:

Obrazek 16 - GPS informace

V novém okné se zobrazi druzice, které systém Ti5 pouziva. Vynechany jsou
pouze signaly s nizkou intenzitou. Pocet druzic je zobrazovan také v pravém
hornim rohu obrazovky.
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434 Tla€itka Menu na leveé stran é obrazovky

Pokud tahnete prsty z leve strany obrazovky smérem ke stfedu, zobrazi se
tyto tlacitka.

| Navigace
Tlacitka nastaveni referenénich linii navigace.

0,00im

Zobrazeni
TlacCitka nastaveni zobrazeni navigace.

[':j Nastroje

Nastaveni obvodu.

Smér pohybu prstu

D Menu Nastaveni

PFistup k hlavnimu
Menu.

Obréazek 17 — Tlacgitka Menu v levé strané obrazovky
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435 Naviga éni Menu

Po stisknuti tladitka Navigace je k dispozici pét typu linie. V pravém menu
se zobrazi tladitka pro orientaci linii.

Paralelni Linie  Paralelni Adaptivni Linie
A-B KFivka KFivka Pivot A+Uhel  Soubor s tvarem
A-B

a 9

Bod Aa B

Zarovnani

Posun

Obrazek 18 - Navigace

6 DULEZITE Vice informaci naleznete v kapitole Navigace.
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436 Menu Zobrazeni

Po stisknuti tlacitka Zobrazeni muzete ménit 2D a 3D zobrazeni, jas displeje a
zobrazeni trasy aktualni sekce.

Jas

Smazat
Zoom  v3echny
aktualni

stopy

2D/3D

Zoom +

Zoom -

Ramedek

Obrazek 19 - Zobrazeni
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437 Menu Nastroje

V tomto menu jsou k dispozici funkce pro oznaceni obvodu a stopy.

04512ha

Obrazek 20 - Nastroje
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4371 Oznaéeni obvodu
V menu Nastroje je mozné vyznacit obvod plochy. Postupujte podle navodu:

f,
1 Stisknéte tlacitko Z Obvod a pak tlacitko
W Start;

2. Zadejte nazev mapy ( maximalné 16 znakul) a
potvrdte tladitkem OK.

3.  Zadejte boé¢ni posun (m) pro vymezeni obvodu
a stisknéte ¢ OK.

4.  Systém zacCne oznacovat obvod.

5. Na konci oznadovani obvodu stisknéte
W Stop

6. Systém zobrazi zpravu pro potvrzeni vytvoreni
nové mapy a moznosti jejiho nahrani.

Obrazek 21 - Obvod

Pro kladné hodnoty je linie posunuta ven mimo zemédélsky stroj, pro zaporné hodnoty je
0 DULEZITE posun na vnitini stranu; Pokud napfiklad pouzivate 18 metrovy postfikovaé, zadejte kladnou
hodnotu 9 metru.
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4.3.8 Menu Nastaveni
V tomto menu Ize nastavovat data vSech aplikaci.

PFi prvnim spusténi budou zobrazeny jen tlaCitka pro nastaveni Vozidla, Nastroje a Sekce
projektu. Pro zobrazeni tladitek Navigace, Automatického fizeni, Sazeni, Postfiku a
Hnojeni je nejdfive potfeba proveést aktivaci a registraci vozidla a nastroje.

Pro zobrazeni vSech moznosti pfepnéte do pokrocilého rezimu — Advanced-Pokrocily.

Config Menu

&

)__‘/,J }1ll'll-l.li-il!l'li

Implement

Obréazek 22 — Menu Nastaveni

Podrobné informace o mozZnostech tohoto menu najdete v samostatnych
bodech tohoto navodu.
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Ti5

Funkce

Navigace
Automat. fizeni
Hnojeni
Postfik
Sazeni
Vozidlo
Nastroj
GNSS
Projekty
Soubory
Nastaveni

Start

Popis

Nastaveni navigace.
Nastaveni elektriky a hydrauliky fizeni.

Davkovani a nastaveni hnojeni.
Davkovani a nastaveni trysek.
Nastaveni sazeni.

Volba pouzitého vozidla.

Volba pouzitého nastroje a jeho testovani

V béZném rezimu je vypnuto.

Vybér slozky pro ukladani dat jednotlivych projekta

Umisténi pro extrahovani dat a/nebo ukladani map z USB.
Zobrazi informace o Tib.

Spusténi provozniho rezimu Ti5.
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Na predni strané modulu stisknéte tlacitko on/off a podrzte, dokud nedojde ke
zobrazeni potvrzovaci zpravy, pak stisknéte Ano ¢ a pockejte, dokud se
obrazovka nevypne.

VAROVANI  Neodpojujte pfistroj od napajeni, dokud se obrazovka nevypne.
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5 Vozidlo

Vybér vozidla z Menu Nastaveni :
1. Vyberte pozadovaneé vozidlo na levé strané.
2. Ovérite spravnost zobrazenych informaci a potvrdte & OK.

Vehicle Selection

Model Type

tractor Tractor

Obréazek 23 — Vybér vozidla

Pokud neni vytvofeno Zzadné vozidlo, neni mozné v Menu Nastaveni pfejit na automatické

DULEZITE oKt
rizeni.

VAROVANI Pokud vyberete nespravné vozidlo, nebo chybné informace, mize to ovlivnit cely
vysledek vasi prace.
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51

Zadani nového vozidla

Pro zadani noveho vozidla postupujte takto:

1.

a M Db

tractor

Prejdéte na obrazovku Nastaveni a stisknéte tladitko *= Nastaveni ;
Na obrazovce nastaveni klepnéte na Advanced - Pokro €ily modul;
Potvrdte operaci nastaveni & Kavesou OK;

Piejdéte na obrazovku & Vozidlo ;

Stisknéte = New-Nové.

Vehicle Selection

Type

Tractor

Obrazek 24 — Zadani nového vozidla

Vozidlo
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6. Vyberte vozidlo a prejdéte na pozadované informace.

7. Potvrdte zadani pomoci@ Save-Ulozit .

Config

NH7040 Axis Distance(D [m])

Antanna high

Trator Pin Axis (P [m] il
s Al [m]):

Ar

Obrazek 25 — Nastaveni vozidla

Zadejte miry vozidla v metrech. Pro délky mensi nez jeden metr zadejte miru v desetinné
N mife v metrech, napfiklad pro 60 cm zadejte 0.60. Pfed méfenim vozidla zkontrolujte, Ze je
VAROVANI . . . - ,
vozidlo na rovném povrchu s koly sto¢enymi paralelné s osou vozidla.
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Zkontrolujte, Ze provadite nastaveni Ti5 v pokrociléem rezimu, ktery zobrazuje moznosti
editace vozidla.

Editaci vozidla provadéjte takto:

1. Vyberte & Vozidlo v menu Nastaveni.
Vyberte, které vozidlo chcete editovat.
Stisknéte ¢ Settings - Nastaveni ;
Editujte hodnoty;

Stisknéte «# Save - UloZit .

a kN

I E31TE Zkontrolujte, ze provadite nastaveni Ti5 v pokrociléem rezimu, ktery zobrazuje moznosti
DULEZITE . :
editace vozidla.

Odstranéni vozidla provedte takto:

1. Vyberte & Vozidlo v menu Nastaveni.
2. Vyberte, které vozidlo chcete odstranit;
3. Stisknéte == Remove - Odstranit ;
4. Stisknéte ¢ OK.
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6 Nastroje

o Dostupné funkce v menu Nastaveni zavisi na zvoleném nastroji. Pokud bude napfiklad
0 DULEZITE zvolen Svételny panel, bude dostupna pouze Navigace a Automatické fizeni (pokud je
vozidlo nastaveno).

Pro nastaveni nastroje prejdéte do menu Nastaveni-= Nastroje a
postupujte nasledovné:

1. Na levé strané vyberte typ nastroje;

2.  Zkontrolujte spravnost informaci a mapy a kliknéte na « OK.

Implement selection

Manufacturer Model

Fertilizer

15,00

Obrazek 26 — Vybér nastroje
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Pro zadani nového nastroje postupujte nasledovné:

Prejdéte do menu Nastaveni a stisknéte * Setting-Nastaveni ;

Na obrazovce Nastaveni stisknéte volbu Advanced — Pokro €ily modul;
Potvrdte volbu pomoci & OK;

Stisknéte Implement- Nastroj v menu Nastaveni.

Pro novy stisknéte .- New-Novy ;

Zadejte data a stisknéte \ 4 Create-Vytvo fit;

N o o B~ w DB

Zadejte nastaveni zemédélského stroje a stisknéte & Save-Ulozit .
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Implement selection

Manufacturer Model Type ——

HX-AG
Section
Row'\Mib:

Implement
width (m)

Spacing (m) 15,00

Obrazek 27 — Zadani nového nastroje

Zadejte miry vozidla v metrech. Pro délky mensSi nez jeden metr zadejte miru v desetinné
N mife v metrech, napfiklad pro 60 cm zadejte 0.60. Pfed méfenim vozidla zkontrolujte, Ze je
VAROVANI ) ) . N )
vozidlo na rovném povrchu s koly stoenymi paralelné s osou vozidla.
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6

Nastroje

Zkontrolujte, Ze provadite nastaveni Ti5 v pokrocilém rezimu, ktery zobrazuje mozZnosti
editace vozidla.

Pro editaci nastroje postupujte takto:

1.  Stisknéte Implement-Nastroj v menu Nastaveni.
2. Vyberte nastroj k editaci.

3. Vyberte + Edit-Editovat .

4.  Zménte hodnoty.

5. Potvrdte pomoci 4 Save-Ulozit .

Zkontrolujte, Ze provadite nastaveni Ti5 v pokrociléem rezimu, ktery zobrazuje moznosti
editace vozidla.

Pro odstranéni nastroje postupujte takto:

1.  Stisknéte Implement-Nastroj v menu Nastaveni.
2. Vyberte nastroj k odstranéni

3. Stisknéte === Delete-Odstranit .

4.  Potvrdte stisknutim «# Yes-Ano .
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64 Testovani nastroje
Pro testovani nastroje postupujte takto:
1. Stisknéte Implement-Nastroje v menu Nastaveni.
2. Vyberte nastroj, ktery chcete testovat.
3. Stisknéte @Test.
4. Systém nabizi rizné moznosti testovani nastroju.

Implement test

Obrazek 28 — Test nastroje
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L Pro test s pouzitim hydraulického motoru, nastavte otacky motoru podle doporuceni vyrobce
o DULEZITE (napf.: 1,800 ot./min. pro traktor) pro minimalni pratok 48 1/ min v hydraulickém systému.

Zkontrolujte spravnou funkci hydraulického motoru.

Vyberte moznost Motor Actuator-Regulace motoru
Nastartujte hydraulicky systém vozidla pfi pracovnich otackach;
Stisknéte @ Start;

Snizte referencni hodnoty, dokud mérené hodnoty nebudou shodné s
nastavenymi. Tato hodnota pak predstavuje minimalni hodnotu otacek
v ot./min.;

H w N

5. Zvyste referenéni hodnoty, dokud méfené hodnoty nebudou shodné s
nastavenymi. Tato hodnota pak predstavuje maximalni hodnotu otacek
v ot./min.;

6. Ovérite, Ze méfené hodnoty jsou ve shodé s referenénimi;
7. Stisknéte © Stop.
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Control teste and motor teste

RPM Re Section 1

Obréazek 29 — Kontrolni test a test motoru

Test sekce

0 DULEZITE Test Ize pouZit pouze pro sazecky vybavené spary.

Prove d'te:

1. Vyberte moznost motor actuator-regulace motoru
2. Vyberte section cutting-test sekce ;

3. Stisknéte © Start;
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4.  Stisknéte tlaCitka pro kontrolu operace: OtevfFit vSe , Zavfit vSe nebo;
5. Individualné vyberte kazdou sekci, kterou chcete otevrit, nebo zavfit;
6. Stisknéte © Stop po kontrole.

Section cutting

Obrazek 30 — Test sekce
643 Senzor osiva

Test slozi ke kontrole, nebo instalaci vstupd a modult propojenych se senzory.
Lze pouzit dva rezimy:
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Rezim Popis
Testuje nastaveni fadkd a otvord modull spoustéjicich senzory
Test osiva a hnojeni

Automatické nastaveni vstupu modull spojenych se senzory osiva

Instalace N latlt _ : !
¢i hnojeni (pokud jsou instalovany).

Postup (testovaci rezim)

Planting monitor instalattion test

Mode

Module

Tested input

Obréazek 31 — Instala¢ni test monitoru sazecky (testovaci rezim)
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1. Vyberte moznost seed sensors- senzor osiva
2. Stisknéte Restart;

3. Umistéte osivo &i hnojivo tak, aby spoustélo senzory a zkontrolujte, které
vstupy a liniové moduly budou spustény;

4.  Zkontrolujte spravnost funkce.

Postup v instala énim rezimu:

Planting monitor instalattion test

Mode: nsiallatio Box Seed 02

Obrazek 32 - Instalaéni test monitoru sazecky (instalacni rezim)
1. Vyberte moznost seed sensors-senzor osiva

2. Pro zménu instalace stisknéte tlacitko mode-rezim (polozka 1, obrazek 32);
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3. Vyberte tladitko Seed-Osivo, nebo Fertilizer-Hnojivo (polozka 2, obrazek
32);

4.  Stisknéte Start (polozka 3, obrazek 32);
5. Zobrazi se, ve které linii je tfeba spustit senzor;

6. Vlozte alespon 3 sazenice. Bude provedena automaticka identifikace
vstupu a pfipojeného senzoru;

7. Po skonceni testu bude zobrazena dalSi radka a atd.

Timto testem zkontrolujete:
. Kalibraci pratokoméru, nebo
. vlozte konstantni pratokomér podle instrukci vyrobce.

0 DULEZITE Zkontrolujte nastaveni referenénich hodnot v ramci provozniho rozsahu systému.
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Postup:

Flowmeter calibration

Liquid: tank 1

Cancel

Obréazek 33 — Kalibrace prutokoméru

1. Vyberte Flowmeter Calibration- Kalibrace pr atokom éru;

2. Nastavte Referenéni (PPS) podle prumérnych hodnot provozniho tlaku
pouzité postfikové trysky. Pokud napfiklad pracujete s tryskou, ktera
pracuje pfi 2 az 6 BAR, nastavte PPS na 4 BAR;

3. Roztocte postfikova¢ a umistéte sbérny kontejner do spravné polohy;
4. Nastavte ¢as pomoci Sipek a stisknéte tlacitko ¢ Start;
5. Po dokonceni systém automaticky ukonci sekci;
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6. Zkontrolujte, zda je hodnota pratokoméru blizka referenéni hodnoté;

7. Nasobte hodnoty pro trysku (nebo prumér, pokud jich pouzivate vice)
celkovym poctem trysek a nahlaste Volume-Objem do palubniho systému;

8. Palubni podita¢ preda informaci (PPL).

645 Kalibrace osiva
Simulace ovértuje:
. Provoz hydraulickych motort davkovace osiva;
. Rychlost kola;
. Spravnou detekci po€tu sazenic v kazdé radé.

Controler simulator

Section number

Contador:
Linha:

Obrazek 34 — Kalibrace osiva
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Vyberte Seed calibration — Kalibrace osiva

Zadejte referenéni RPM (otacky) hydraulickych motord;
vyberte €islo sekce , kterd bude simulovana;

Vyberte Cislo kola, jehoz rychlost bude pouzita jako referenéni;
Stisknéte ©  Start;

Zkontrolujte spravnou funkci pocitadel a motord;

Stisknéte Stop;

Zkontrolujte soulad poctu sazenic ze senzoru se skutecnosti;

© 00 N Ok WDNPRE

Pokud je odchylka vétSi nez 5%, nastavte kalibraci senzoru (%), podle
vypodteného rozdilu v procentech. Vypocet provedte podle vzorce:

Nastaveni sensoru (%) = ((Skute ény po éet osiva/Po éet podle senzoru)-1)x100

Testuje funkci otevieni a zavieni postfikovace v sekci. Testovaci obrazovka
simuluje provoz postfikovace, takze muzete zkontrolovat:

*  Provoz pratokoméru;

. nastaveni kontrol pfi zméné rychlosti;
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. Minimalni a maximalni protékajici mnozstvi postfiku (provozni rozsah).

Spraying simulation

Liquid
tank

Obrazek 35 — Simulace postfiku

Postup:

1. Vyberte Simulaci postfiku.

Nastavte min. a max. prutok trysky - Nib rate ;
Zadejte Dose-Davku (L/ha);

Zapnéte vodni Cerpadlo a spustte rotaci postfiku;
Stisknéte ¢ Start;

a kW N
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6

Nastroje

Zadejte 0 jako referenéni hodnotu PPS a pomalu ji zvySujte, PPS prutokoméru
ji bude nasledovat. Pokracujte, dokud nebude hydraulika hlasit minimalni tlak
pro postfik, nebo dokud nebude provadény postfik dostadujici.

Opakujte, dokud nebude hydraulika hlasit minimalni tlak pro postfik, nebo
dokud nebude provadény postfik dostacujici. Dbejte na to, aby PPS
prutokoméru nasledovalo referencni.;

Pokud neni rychlost pohybu (km/h) dostacujici, provedte vyménu trysky.

Jelikoz je pratok systému rozdilny pro kazdy typ trysek, je potfeba cely postup
opakovat vzdy po jejich vyméné.

Tato funkce umoznuje kontrolu otevirani a zavirani otvoru a kontrolu ¢teni
polohového senzoru.

1. Vyberte Gate Test-Test otvoru .

Zadejte referen¢ni hodnotu pro otevieni otvoru do pozadované polohy;
Klepnéte na Open all-Otev Fit vSechny pro uplné otevieni otvoru;
Klepnéte Close all-Zav Fit vSe pro uplné zavieni;

ok~ DN

Zkontrolujte aktualni stav otvoru v Polohovem ramecku;
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Gate test

Reference: Takes gate to indicated position;

Open All: Fully open gate;

Close All: Fully close gate;

Configuration: Select gate type and configuration.

ES /” Ok

Obréazek 36 — Test otvoru

5. Vyberte Gate Configuration-Nastaveni otvoru  pro vybér typu otvoru
(pevny, 2 nebo nékolikafazovy);

Gate config

Obrazek 37 — Nastaveni otvoru
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6. Pro prirustkové nastaveni nastavte referen¢ni hodnotu otvoru a pockejte,
dokud ji zafizeni nedosahne:

. ZvétSete prirtstek, pokud se otvor zastavi pfilis daleko od poZzadované
hodnoty,

. ZmensSete pfirdstek, pokud se otvor nedosahne pozadované hodnoty.

6 DULEZITE _ R ____
Pokud jsou hodnoty polohy obracené, je tfeba otocit také polohu senzora.

7. Pro kalibraci otvoru stisknéte Gate Calibration-Kalibraci otvoru
8. Pak stisknéte £» Next-DalSi , otvor se zavre.
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7/  Navigace

Navigacni systém napoméha ekonomice provozu a lepSimu vyuziti plochy,
zamezuje prekryvam béhem aplikace postfikl a zvySuje presnost pouziti

techniky:
Pouziti nastaveni Pro
GNssL1- GPS+Glonass 28 cm (prajezdy do 30 min.)
GNss L2 - GPS+Glonass 15 cm (prujezdy do 30 min.)
GNSS L1/L2 s TerraStar 4 cm
RTK 2 cm
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Nastaveni navigace je dostupné v menu Nastaveni.

Dostupna nastaveni jsou tato:

Ti5

Sitka (m)

Citlivost (m)

Bocni pfesah (m)
Presah aktivity: Ano/Ne
Pomér pfesahu (%)
Nastaveni kfivky
Detekce zpétného chodu
Tachometr: On/ Off
Obvod

Vymazani obvodu
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Guidance

Obrazek 38 - Navigace

711 Parametry

Dostupné parametry:

«  Sitka (m)

. Citlivost (m)

. Bocni pfesah (v m)

. Presah aktivity: Ano/Ne
. Presah v (%)
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Postup zmény parametrd Citlivost (m), Bo€ni presah (m) a Pomér presahu
(%) :

1. Prejdéte na Guidance-Navigace v menu Navigace.
2. Vyberte parametr, ktery chcete ménit.

3. Zadejte poZadovanou hodnotu a stisknéte ¢ OK.
4. Stisknéte ¢ OK.

Pro zménu parametru Pfesah aktivity (Ano/Ne) vyberte pozadovanou volbu.

Nastavte Sifku podle zvoleného nastroje.

6 DULEZITE Parametr Sitka (m) je Sifkou pouzitého néastroje.

Zadejte odchylku potfebnou pro spusténi svétla LED navigace.
Tato hodnota je spojena s 5 LED svétly stfedoveé polohy navigace. Mezi zbylé
LED palubni pocitac rozdéli zbylou Sirku. Aby:
. zvysil citlivost, zmenSil mezery;
. snizil citlivost, zvétSil mezery.
7 Navigace 66 | 155



Priklad: pro zadani citlivosti na 15 cm, zadejte 0.15.

Obrazek 39 - Citlivost

7113 Bo¢éni presah

Pfesah aplikace. Pouziti hlavné pro postfikovac.

Obrazek 40 — Bo¢ni presah

Ti5
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7

Navigace

Pouziva se pro plochy po aplikaci, pfesah aktivity na mapé aplikace. Napfiklad
pokud nastroj prochazi oblasti, ktera je jiz po aplikaci, aplikace pokracuje beze
zmeén dale.

Tento parametr je dostupny pouze, pokud je pfesah aktivity nastaven na
hodnotu Ne.

Existuje pfijatelnd hodnota tohoto parametru pro pfesah nastroje v oblasti, kde jiz probéhla
aplikace. UrCitému pfesahu se nelze vyhnout, nicméné tato funkce umoznuje jeho detekci.

Zadejte procentualni hodnotu presahu pro aplikaci, ktera je nezbytna, nebo
nastavte sekci, kde ma dojit k automatickému vypnuti.

Napfiklad: Zadanim poméru prfesahu na 50% pfi sekci dlouhé 4 m bude
aplikace ukoncena po 2 m.

Pomér presahu je vypocten v zavislosti na Sifce nastroje.
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Pomér presahu 100% Pomér presahu 50%
Obrazek 41 — Pomér presahu

7.1.2 Nastaveni drahy

Curve Configuration

Maneuver Detection: Curve detection:

Adaptative Detection:

Error: (m
@ Distance

ar

Cancel

Obrazek 42 — Nastaveni drahy
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7

Navigace

Postup zmény nastaveni drahy:

1. Vyberte v menu Nastaveni Guidance-Navigace .

2. Vyberte moznost curve configuration-nastaveni drahy
3. Zadejte pozadovanou hodnotu a stisknéte ¥ oK.
4. Potvrdte @OK.

Tato funkce se spusti v bodé, kdy stroj dosahne konce fadky. K detekci dojde,
kdyZ obsluha otodi stroj o vice nez 90 stupnid.

Zadejte Uhel delta (stupné) a vzdalenost linii v metrech, to umozni palubnimu
pocitaci detekovat pohyb U na konci rady.

Po té, co Ti5 detekuje konec fady, vygeneruje novou na zakladé zadané
referencni hodnoty.
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Pfi adaptivni detekci obsluha zada parametry pro novy zacatek adaptivni trasy.
Pokud napfiklad jede stroj vice nez 5m s chybou vySSi nez 0.30m, Ti5 zacne
Novou.

Parametr upravujici (navigace podle stfedového bodu) a vyhlazujici ziskanou
KFivku.

Touto metodou pocitaC filtruje body podél kfivky. Pokud obsluha zada
minimalni vzdalenost mezi body, Ti5 pouzije pouze body kazdé 3m podél
KFivky.

Zjemnuje finalni trajektorii vlozenim dalSich bodu do trajektorie. Tato volba
nema vliv na fizeni, ale pokud je zadan priliS vysoky parametr, vypocet
zpomaluje praci palubniho poditace. Doporu¢ena hodnota je 3.

Tento filtr vyhlazuje kfivku podle Fizeni. Pokud je pouzita hodnota 1m, bude pro
fizeni pouzita hodnota praméru bodd 1m od aktualni polohy
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7

Navigace

Jde o minimalni polomér, ktery lze se strojem projet, aniz by doSlo k jeho
poSkozeni, nebo poskozeni nastroje. Do tohoto policka muzete zadat
parametr, ktery vyhovuje vasemu stroji.

Pokud je napfiklad vypodtena hodnota poloméru mensi, nez vami nastavena,
Ti5 upravi trasu tak, aby bylo mozné obratku bezpecné projet. Pokud si
prejete, muzete tuto funkci vypnout.

Zapnuti této funkce zpusobi, Ze Ti5 automaticky rozpozna zpétny pohyb
stroje.

Pro zménu detekce zp étného chodu postupujte takto:
1.V menu Nastaveni prfejdéte na Guidance-Navigace .
2. Vyberte reverse detector-detekce zp étného chodu .
3. U této funkce muzete prepinat Ano a Ne.

4. Stisknéte ¥ OK .
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0 DULEZITE Pro spravnou detekci trasy se doporucuje ponechat tuto funkci zapnutou.

Reverse Detector

Obréazek 43 — Detekce zpét. chodu.

Na obrazovce se pfi zpétném chodu objevi ¢ervena Sipka, lze vidét na obrazku
44, po opétovné detekci chodu v pfed se Sipka obarvi na 10s nazeleno,
obrazek 45.
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Obréazek 44 — Sipka zp&tného chodu Obrazek 45 — Zelena Sipka chodu vpied

Pokud se pohybuje nastroj jinym smérem, nez jak je indikovano Sipkami na obrazovce,
klepnéte na zménu nastaveni chodu na obrazovce obsluhy stroje.

VAROVANI
é Vyskyt faleSnych pohybu je ¢astéjSi béhem prvnich chvil pouzivani GNSS, nebo pokud

7

stroj delSi dobu stal na misté, ale mohou se objevit i b€hem pfesunu stroje.

714 Tachometr
Obsluha zadava maximalni vzdalenost a bod, kdy ma byt spustén alarm.
Pokud se stroj priblizi k nastavenym hodnotam, je o tom obsluha stroje
informovana. Lze jej také pouzit jako obycejny tachometr.
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Ti5

Zapnuti/vypnuti tachometru :

1.V menu Nastaveni pfejdéte na Guidance-Navigace .

2.

Vyberte Odometer-Tachometr a pfepnéte prepina¢ do poZzadované polohy
On/Off,

. Stisknéte ¢ OK.

Tato funkce slouzi k nahrani jiz vytvofenych obvodu.

Aby bylo mozné funkci vyuzit, je tfeba nastavit funkci Navigace.

Obvody jsou ukladany s pomoci menu Tools-Nastroje na provozni obrazovce.

Nahrani obvodu:

1.

a r w N

Pfejdéte v menu Nastaveni na Guidance-Navigace .
Vyberte Perimeter-Obvod .

Vyberte, ktery pozadujete.

Stisknéte <2 OK.

Stisknéte € OK.
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7

Navigace

Guidance

Select perimeter:

Obréazek 46 - Obvod

Pokud si prejete obvod odstranit, stisknéte erase perimeter-odstranit obvod
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Ti5

Pred za¢atkem prace je nutné zkontrolovat, zda jsou Udaje o stroji a nastroji zadany
Spravné.

Pro spravnou navigaci je také dulezité ovérit funkénost GNSS. Nezacinejte s praci, pokud
je zobrazena zprava “Synchronizuji GNSS”, nebo “GNSS — chyba komunikace”, nebo
“DIFF”, nebo pokud je pocet druzic mensi nez 4.

Typ navigace definuje radky pole. Lze pouZzit tyto:
. Linie A-B;

e  Linie A+Uhel;

. Paralelni kfivka A—B;

. Adaptivni kfivka;

. Pivot (stfedovy bod).

Linearni trasu A-B pouZzijeme, pokud budou vSechny rfadky pole paralelni.
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1. Na provozni obrazovce vyberte tla¢itko B4 Guidance-Navigace ;
Z daldiho menu vyberte reZim trajektorie Linearni Il ;

Pfejedte se strojem na poli do bodu, kde chcete zadit a stisknéte & Bod
A, tim oznacite pocatek radky;

4. Jedte do koncového bodu radky a stisknéte Bod B & , oznacite koncovy
bod trajektorie.

& VAROVANI Nejkrat$i mozna délka mezi body A a B je 30m.

Timto postupem vytvofite referenéni fadek 0 (nula) a paralelni linie po obou
stranach. Radka napravo budou kladné (+) a radky nalevo zaporné (-).
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Trasa stroje Navigace Ti5

Obrazek 47 - Line A-B
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722 Linie A+Uhel

Touto metodou je mozné definovat paralelni fadky pole pomoci pocate¢niho
bodu a uhlu.

Nastaveni bodu trasy o
1. Na provozni obrazovce vyberte tlacitko [|ij Guidance-Navigace ;

2. Zdalsiho menu vyberte - Line A +Uhdl;

3. Prejedte se strojem na poli do bodu, kde chcete zacit a stisknéte (¢) Bod
A, tim oznacite pocCatek Fadky;

4.  Zadejte Uhel. Unel Ize zadat v rozmezi 0 aZ 360, O je sever.

//\\
/
/
/. Timto postupem vytvofite referenéni fadek 0 (nula) a paralelni
N difhie po obou stranach. Radka napravo budou kladné (+) a fadky
naIe/:Vo zaporné (-).

AN /
N~

Obrazek 48 - Linie A + Uhel
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Paralelni kfivka A-B je urCena pro jizdu z bodu A do bodu B po kfivce namisto
primé linie. VSechny dalsi linie kopiruji tvar prvni, referenéni kfivky.

1. Na provozni obrazovce stisknéte {4 Guidance-Navigace ;

2. Z dalSiho menu vyberte rezim trajektorie ))) Parallel curve-Paralelni
kFivka ;

3. Prejedte se strojem na poli do bodu, kde chcete zacit a stisknéte & Bod
A, tim oznacite pocatek radky;

4. Jedte do koncového bodu Fadky a stisknéte Bod B, oznacite koncovy
bod trajektorie.

& VAROVANI Nejkrat3i mozna délka mezi body A a B je 30m.
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Navigace

V"l

Predni ¢ast vozidla

Zadni ¢ast vozidla
Obréazek 49 — Paralelni kfivka
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724 Adaptivni krivka

Adaptivni kfivka poskytuje navigaci po kfivce, ktera se aktualizuje béhem jizdy,
na zakladé aktualnich odchylek. Pro zaznam odchylek je tfeba zapnout
adaptivni detekci v menu Navigace. Dochazi k zaznamu drahy a nasledna

navigace ji zohlednuje.

Nastaveni bodu drahy

1. Na provozni obrazovce vyberte Guidance-
Navigace ;

2. Zdalsiho menu vyberte rezim |)) Adaptive Curve-
Adaptivni k Fivka;

3. Prejedte se strojem na poli do bodu, kde chcete
zadit a stisknéte &y Bod A, tim oznadite pocatek
radky;

4. Jedte do koncového bodu fadky a stisknéte Bod B,
oznacite koncovy bod trajektorie.

Obrazek 50 — Adaptivni kfivka
& VAROVANI Nejkrat$i mozna délka mezi body A a B je 30m.
Ti5
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Pokud je kfivka U
vzdalenost kratSi nez
60% vzdalenosti mezi
liniemi (podle detekce
manévru), TI5 pouzije
predchozi linii a
nevytvori novou
referencéni linii. Pokud
chcete vytvofit novou
referenéni linii,
stisknéte tlacitko Bod
B.

Pro nastaveni kfivky
U zadejte thel delta
a parametr v detekci
manévru v menu
Navigace.

7 Navigace

Obrazek 51 — Tvorba adaptivni kfivky

Pokud je chyba a

parametry delky vétsi,
nez zadané parametry
pro adaptivni detekci, je
referencni linie zruSena a

vytvofena nova.
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725 Pivot

Tento rezim je vyhodny pro oblasti, které pouzivaji stfredové zavlazovani.
S pomoci této funkce Ize vytvaret soustfedné kruznice okolo stfedového bodu.

Nastaveni bodu trasy

Na provozni obrazovce vyberte lGuidance-Navigace ;
Z dalsiho menu vyberte rezim ©) Pivot ;

Pfejedte se strojem do vychoziho bodu;

Stisknéte &) Bod A :

Projedte celou kruznici a stisknéte @ Point B .

a k~ wbde

Obrazek 52 — Pivot-Stfedovy bod
73  Nahrani plochy

Tyto plochy pfedstavuji Uzemi s Grodou ve vymezeném rozsahu. Tyto tvary lze
nahrat takto:
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o DULEZITE

Navigace

Nastaveni bod trasy

1.

a bk 0N

Na provozni obrazovce vyberte i Guidance-Navigace ;
Z dalSiho menu vyberte tlaéitkoEShapefiIes-PIochy;
Stisknéte = Select shapefiles-Vybrat plochu;

Vyberte pozadovanou plochu;

Potvrdte ¢ OK.

0c

0 —> ||| K IR @ b "'El' <

Obrazek 53 — Vybér ploch

Vice informaci naleznete v kapitole 10.1.3 Import ploch.
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Vymazani referencnich fad ulozenych v Ti5. Po odstranéni je nelze
obnovit.

Postup odstranéni referencénich fad:

1. Na provozni obrazovce zvolte . View-Zobrazeni ;

2. Z dalSiho menu vyberte tlaitko g _Lear-Odstranit ;
3. Potvrdte ¢ OK.

Tato funkce umozniuje posun fady o 2 cm jednim klikem nalevo, napravo. Je
doporucena pfi drobnych Upravach rady.

Na provozni obrazovce vyberte W Guidance-Navigace ;
Vyberte smér

Stisknéte tlacitko (& Field offset-Posun .

Stisknéte Sipku ve sméru pozadovaného posunu.

H w D PE
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e = I
| RN © b S

Obrazek 54 - Posun

76 Nové
Zameéreni

GNSS systém vykazuje drobné odchylky, proto doporucujeme pouzit funkci
Nové zaméreni vzdy, kdyz je stroj delSi dobu zastaven. Funkce Nové
zameéreni pfesune linii do bodu antény stroje s nulovou chybou.

Postup nového zaméreni:

1. Na provozni obrazovce vyberte |li Guidance-Navigace ;
2. Vyberte funkci s danym typem orientace linie;
3. Z dalSiho menu vyberte tlacitko &,y Re-aligne-Nové zam éfeni.
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0e

Obrazek 55 — Nové zaméreni

0 Stroj pracuijici v fadce. - Po neJ(oI|!<a hodlnadv} ) g3 Se strojem nad spravnou fadkou
preruseni provozu uz neni stisknéte tlacitko Nové zaméfeni a
fadka na stejném misté. poloha fadky se opét srovna

Obrazek 56 — Nové zaméreni
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8 Hnojeni

DULEZITE Nastaveni Ize provést pouze, pokud je zvolen nastroj Rozstfikova¢ hnojiva/ Vapnéni, nebo
Sazecka/Hnojeni.

Tento proces ma za cil sladit potfebu hnojeni pudy s optimalizaci hnojiva.
Postup & Fertilization-Hnojeni

Vyberte & Fertilization-Hnojeni v menu Nastaveni;

Vyberte vstup (pokud je jich vice);

Vyberte moznost nastaveni input dose rate-davkovani ;

Potvrdte davkovani stisknutim ¢ OK;

Vyberte moznost calibration fertilizer-kalibrace hnojeni

o bk~ wWwDd PR

Potvrdte nastaveni kalibrace + OK.
Vice informaci o nastaveni davkovani a kalibraci naleznete dale.

& VAROVANI|  Davkovani je v Kg/ ha.
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Ferilization

Obrazek 57 - Hnojeni

81 Davkovani
Davkovani zavisi na mnozstvi vstupu, které ma byt aplikovano na hektar. Lze
pouzit tfi typy davkovani — fixni, variabilni a fixni s mapou.
Pro kazdy vstup jsou vypocteny dvé davkovani, kter& mohou byt béhem
aplikace alternativné pouzity.
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811 Fixni
Pro toto davkovani je tfeba zadat dvé fixni hodnoty, které miaze obsluha
béhem aplikace pouzit, a které budou dostupné v menu rychlého pfistupu
(nazyvaji se setpoints).

Postup nastaveni fixniho davkovani

1. Vyberte fix rate-fixni davkovani

2. Vyberte Dose 1-Davka 1.

3. Zadejte pozadovanou hodnotu v kg / ha a stisknéte ¥ OK.
4. Vyberte Dose 2-Davka 2 .

5. Zadejte pozadovanou hodnotu v kg / ha a stisknéte ¥ OK.
6. Potvrdte stiskem « OK.

Prescription/Map

@® FixRate (O VarableRate (O Map Fix Rate

(ET

recom

test

o Hnojeni Obrazek 58 - Fix 92 l 155



Ti5

Pro toto davkovani je tfeba zadat dvé fixni hodnoty, které muze obsluha
béhem aplikace pouzit, a které budou dostupné v menu rychlého pfistupu
(nazyvaji se setpoints). Zaroven je pouzita mapa, ktera uréuje hranice aplikace
tak, aby hnojivo nebylo aplikovano mimo vymezené oblasti.

Funkce View-Zobrazeni umoznuje zobrazit zvolenou mapu.
Postup zadani hodnoty rezimu Map Fix:

1. Vyberte moznost map fixe rate-map fix .

2. VVyberte pozadovanou mapu.

3. Zvolte Dose 1-Davka 1.

4. Zadejte hodnotu v kg / ha a stisknéte « OK.

5. Vyberte Dose 2-Davka 2.

6. Zadejte hodnotu v kg / ha a stisknéte ¥ OK.

7. Potvrdte stisknutim ' OK.
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813 Variabilni intenzita

Hnojeni

Pro toto davkovani je tfeba zadat dveé fixni hodnoty, které maze obsluha béhem
aplikace pouzit, a které budou dostupné v menu rychlého pfistupu (nazyvaji se
setpoints).

V rezimu variabilni intenzity hnojeni  je také pouzita mapa, ale s atributy, viz.
obrazek nize.

Pro zobrazeni mapy a nastaveného davkovani pouzijte funkci View-Zobrazeni .

Map view:

Rate(Kg/ha): Total area(ha): 113,33

I 588,00 .
I 857,00 Dosagem Total(ton): 164,50
I 882,00

I 1.178,00

| 1.471,00

[ 1.765,00
I 2.059,00
I 2.353,00

Obréazek 59 — Variabilni intenzita
hnojeni - mapa
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Prescription/Map

(O FixRate (® VarableRate (O Map FixRate

map1 Cal_Cal

map Cal Dol
recom

test

4

Cancel

Obrazek 60 — Variabilni intenzita
Postup nastaveni hodnot tohoto rezimu:

. Vyberte moznost variable rate-variabilni intenzita ;

. Vyberte pozadovanou mapui;

. Z dostupnych atributt vyberte, které budou pouzity pro doporudent;
. Vyberte Dose 1-Davka 1 - mimo mapu;

. Zadejte hodnotu v kg / ha a stisknéte v OK;

. Vyberte Dose 2-Davka 2 — mimo mapu;

. Zadejte hodnotu v kg / ha a stisknéte v OK;

. Potvrdte ¥ OK.
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82 Kalibrace

Vstupy maji obvykle riiznou hustotu a zrnitost, proto je nutné pred
spusténim rezimu fix rate intensity nebo variabilni intenzity hnojeni
proveést kalibraci zafizeni.

Kalibraci vstupu provedete takto:

1. Vyberte vstup, ktery bude kalibrovan.

2.  Stisknéte A Conf-Nastaveni

44

Cancel

Obrazek 61 — Kalibrace vstupu

Na této obrazovce Ize zvolit vstup pro kalibraci, ale také vytvofit novy, nebo
néktery smazat, musite byt v pokroGilém rezimu.
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Po volbé vstupu se zobrazi hodnoty Dose-Davka , minimum speed-minimalni
rychlost a maximum speed-maximalni rychlost

Existuji dva druhy kalibrace, fixni otvor, nebo 2-fazova a s n ékolika otvory .
Pro zobrazeni moznosti kalibrace s nékolika otvory nebo 2-fazové je

nezbytné tuto moznost v Ti5 zapnout, pokud ktomu nedojde, bude se
zobrazovat pouze moznost kalibrace fixed gate-fixni otvor

821 Kalibrace fixniho otvoru

Calibration

Reference
(RPM

P
\ > ) Start

Obrazek 62 — Kalibrace- fixni otvor
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/A VAROVANI

8

DULEZITE

Hnojeni

1.

Nastavte ¢as pomoci Sipek vpravo a vlevo.

Nepouzivejte €as kratSi nez 40sekund.

2.
3.

4.

Se spusténym strojem a hydraulikou stisknéte & Start.

Palubni pocita¢ provede vypodet Casu a automaticky ukondéi ¢innost po
uplynuti této doby.

Na Skale zadejte hmotnost materialu v Kg.

Ujistéte se, ze je rychlost hydraulického motoru blizko referenéni rychlosti (udano
vyrobcem - 150 RPM(ot./min)).

5.

Oznacte policko Multi-Calibration-N ékolikanasobnou kalibraci  pomoci

HV :
Vyberte Low-Nizky otvor a zadejte poZzadovany ¢as pro sbér;
Se spusténym strojem a hydraulikou stisknéte & Start;

Odpocitavani se spusti a operace bude automaticky ukonéena po
dosazeni ¢asoveho limitu;

Na Skale zadejte hmotnost materialu v Kg.

98 l 155



6. Vyberte High-Horni otvor a opakujte pfedchozi kroky;

7. Stisknéte ¥ OK a zkontrolujte nastaveni min. a max. rychlosti pro
doporuceni v mapé.

Pro korekci kalibrace Ize provést jemné ladéni.

Na provozni obrazovce zvolte View-Zobrazeni .

Vyberte moznost Clear-Vy ¢istit .

Potvrdte vycisténi trasy, celkovy vstup a aplikovanou plocha.
Aplikujte znamé mnozstvi vstupu;

V nastaveni kalibrace zvolte Fine Tuning-Jemné lad éni.
Zadejte aktualni hmotnost (hmotnost aplikovaného vstupu);

Zadejte ¢teni hmotnosti na monitoru (celkova hmotnost vstupu
oznaceného v poli¢ku vstup na provozni obrazovce);

6. Znovu aplikujte znamou hmotnost hnojiva a zkontrolujte, zda je hmotnost
aplikovaného hnojiva ve shodé se ¢tenim na provozni obrazovce (+/-
5%). Pokud tomu tak neni, cely postup jemného ladéni opakuijte.

Po kalibraci zadejte hodnoty minimalni a maximalni davky pro zvolenou mapu
a zkontrolujte rozsah provozni rychlosti (km/h), pfi které dokaze systém
pracovat.

A
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Calibration adjustment

Obréazek 63 — Jemné ladéni

83 Provoz

831 Zacatek provozu

Start Ize provést dvéma zpusoby, vyberete moznost Operate-Provoz v menu
nastaveni, nebo prosté stisknete tladitko ve stfedu provozni obrazovky.

0 DULEZITE Toto tlagitko Ize stisknout pouze, pokud je rychlost stroje a nastroje pod limitni rychlosti.
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Obréazek 64 — Hnojeni - Provoz

832 Monitoring provozu

Bé&hem provozu jsou k dispozici funkce v dolnim panelu na
obrazovce. Pokud je chcete zpfistupnit, thhnéte prstem po
obrazovce ve sméru zdola nahoru.

. Panel sekci : zobrazi se jako prvni, pokud je nastavena vice nez jedna
sekce.

. Panel monitoringu : objevi se pfi druhém tazeni prstem.
. Tachometr : objevi se pfi horizontalnim tazeni prstem vpravo.
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Fertilizer (Kg/ha) Odometer

82 m ’

Obrazek 65 - Monitoring provozu
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Funkce dostupné pro monitoring hnojeni:

Fertilizer (Ka/ha)

Obrazek 66 — Funkce hnojeni

1 Rychlost - km/h ?

Ukazatel ukazuje doporuceny provozni rozsah rychlosti (zelena), a také
maximalni a minimalni limity pro aplikaci (Cervena).

2 Palivo 10%

Aktualni stav paliva stroje.
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8

Hnojeni

Pokud stav paliva klesne pod 10%, zméni se barva indikatoru na
cervenou. Pokud chcete zadat novou hodnotu v litrech, nebo kilogramech,
klepnéte na ikonu paliva.

3 Aplikace vstupu - ukazka

Hnojivo 1 (kg/ha)

©® 500 ©

0

Obrazek 67 — Aplikace vstupu - ukazka

Cislo udava doporuéené davkovani, Ize jej zménit za jizdy pomoci bo&niho
menu “-” a “+”. Pokles je 5 kg / ha. Rozsah nize udava, kolik jiz bylo aplikovano.
Stfed rozsahu je udava doporué¢enou hodnotu. Pokud je indikator napravo, je
aplikovano vice, nez je doporué¢eno a naopak nalevo méneé.

4 Nastavené davky “1” a “2”

V menu hnojeni je mozné definovat dvé davkovani. Za jizdy pak lze mezi nimi
jednoduse prepinat. JednodusSe stisknéte doporu¢enou hodnotu.

104 | 155



Prescription/Map

® FixRate (O VarableRate (O Map Fix Rate

Obrazek 68 - Davka 1 a 2
5 Ukazka sekci
V pfipadé rozpraSovace je k dispozici pouze jedna sekce.

Klepnutim na sekci ji muzete libovolné zapnout/vypnout, nebo mizete ponechat
vypnuti na automatice.

Sekce se mohou objevit s nasledujicimi zpravami:

lkona Popis
8 Manualni vypnuti

(V) Zapnuti

Q Automatické vypnuti
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Funkce tachometru
Tachometr ukazuje ujetou vzdalenost.

Cislo udava ujetou vzdalenost a rozsah dole jeji vztah k celkové vzdalenosti.
Rozsah je zeleny, pokud je vzdalenost v normalu, zluty, kdyz se pfiblizi limitu a
¢erveny, pokud je max. vzdalenost prekro¢ena.

Stiskem ikony zvonku Ize nastavit vzdalenost, pfi které ma byt obsluha
alarmem upozornéna na blizici se limit.

Tachometr Ize resetovat pro nové pocitani ujeté vzdalenosti.
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Ti5

Vzdalenost

Alarm ujetych
KM

Obrazek 69 - Tachometr

Tachometrp

20 m

Signalizace

alarmu
Tachometr

20m

Taachometr

Tachometr
306 m

Reset

Normalni rozsah

Blizi se limit

Limit pfekrocen
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8.2.3  Preruseni aplikace
Pokud chcete prerusit aplikaci, stisknéte stfed provozni obrazovky, objevi se
tlaCitko preruSeni aplikace, které je tfeba potvrdit. BEhem preruseni neni trasa
zakreslovana do mapy.

Obréazek 70 — PreruSeni aplikace hnojeni

0 DULEZITE Prerusit aplikaci Ize s pomoci tladitka i pedalu.
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9 Postrik

Postfikova€ zajiStuje automatickou kontrolu rozpraSovacich trysek, minimalizuje pfesahy
postfiku pfi aplikaci vstupl a provadi automatickou kontrolu prutoku a doporu¢eného
davkovani i pfi zméné rychlosti stroje. Provadi také automatické uzavieni sekce, aby

zabranil plytvani.

Obrazek 71 — Kontrola postfiku
Nastaveni postfiku:

1. Vyberte v menu Nastaveni moznost ) Spraying-Post Fik.
2. \lyberte nadrz, kterou chcete pouzit (pokud je jich vice).

3. Vyberte moZnost nastaveni davkovani vstupu.

4. Stisknéte tlac. 4" OK pro potvrzeni nastaveni davkovani.

TiS 109 | 155



5. Vyberte nastaveni aplika¢nich trysek.
6. Stisknéte tlas. ¢ OK.
Detaily nastaveni intenzity a trysek naleznete v nasledujicim textu

0 DULEZITE Do nastaveni |ze prejit vybérem nastroje Postfikova¢ nebo Sazecka, které mohou aplikovat
tekuté pesticidy.

Spraying

Liquid: tank 1

Application Nib: Verde Escuro

Obrazek 72 - Postrik
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01 Mapy/Doporu ¢éeni
Prostudujte kapitolu 8.1. Davkovani

92 Konfigurace trysky

Obréazek 73 — Nastaveni trysky
Postup konfigurace trysky:

1. Vyberte zasobnik, ktery budete nastavovat.
2. Vyberte nib configuration-nastaveni trysek

3. Zadejte barvu a minimalni a maximalni prutok (podle doporuceni
vyrobce)

4.  Zkontrolujte max. a min. automaticky vypoctenou rychlost.
5.  Stisknéte «”OK.
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9

93
931

Postrik

Provoz
Start

Po nastaveni davkovani a trysek potvrdte nastaveni pomoci « OK.

Start Ize provést dvéma zpusoby, vyberete moznost Operate-Provoz v menu
nastaveni, nebo prosté stisknete tladitko ve stfedu provozni obrazovky.

Obrazek 74 - Postrik

Liquid 1(L/ha)a)

100+@?<§‘>
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Funkce rezimu postfiku naleznete na spodni list€, kterou zobrazite tazenim prstu
zdola nahoru.

Na pravé strané mizete ménit davkovani o @ nebolg® 5 L/ha.

Vice informaci naleznete v kapitole 8.2.2 Monitoring provozu

032 Preruseni aplikace

Pro preruseni aplikace stisknéte stfed obrazovky. Objevi se tlagitko pro preruseni
aplikace, které stisknete a tim pozadavek potvrdite. BEéhem preruSeni nebude

trasa zaznamenavana v mapeé.

4.0imin

Obrazek 75 — PreruSeni aplikace

0 DULEZITE Provoz mdZete prerusit pomoci tladitka, nebo pedalu. I
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9.3.3 Kontrola sekce

Zastaveni, Ci spuSténi sekce probiha automaticky, aby se zabranilo aplikaci
mimo vymezeny prostor. Pokud prekryv pfesahuje nastavené hodnoty, dojde

k automatickému vypnuti sekce. Pokud prekryvy nenavazuji, je naopak
spusténa.

Manualni vypnuti sekce

Pohybem prstu smérem ke stfedu displeje dojde ke zobrazeni panelu sekci.

Na obrazku 76 byla prava sekce manualné vypnuta a zobrazuje symbol X.
Ostatni sekce jsou funkéni.

Obrazek 76 — Manualni vypnuti sekce

9  Postfik 114 l 155



10 Sazeni

Monitorovaci systém sazeni Setfi osivo, predchazi chybnym aplikacim a
prekryvum a zlepSuje vyuziti ploch metodou pfesného sazeni.

Systém ma tyto charakteristiky:

. Méfeni mnozstvi osiva (nad a pod
49 doporuceni);

UGl - Monitoruje aZz 96 rfadek pro seti, &i hnojen;
. Zamezuje chybam a duplikacim;

. Variabilni intenzita sazeni;

. Eliminuje sazeni mimo plochu;

. Kontrola rozdilného osiva (1 osivo a 3

Planting Monitor
X X X X X X

XXX XX X
‘ vstupy);
Obrazek 77 - . ZlepSend kalibrace (jednoduché a rychlé
Sazen| nastaven);

. Automaticky otvira a zavira sazec¢ku, odpojuje
hydraulické motory pro fadky.
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DULEZITE Lze nastavit pouze, pokud je zvolen nastroj Sazecka.

Planting

Obrazek 78 — Nastaveni sazeni
Nastaveni sazeni:

* Vyberte volbu aPlanting-Sézeni v menu Nastaveni

* Vyberte moznost nastaveni vstupu Dosage rate-
Davkovani .

» Zadejte sazenice na Population-Populaci
o Zadejte hustotu - Density .
o Zadejte Cislo seciho disku - Disc seed number .
e Zadejte obvod kola - Wheel perimeter .
* Nastavte monitoring sdzeni - Planting monitor
» Nastavte provozni rozsah - Operation Range .
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Ti5

Pole

Mapa

Populace

Podet sazenic na disk

Obvod kola (m)

Provozni rozsah

Operation Range:

Population

F 100.000
(p’ha)

Density

5,00
(seed/m) &

Obrazek 79 — Provozni
rozsah

Popis
Prostudujte kapitolu 8.1.

Po aktivaci Ize pomér zadat jako
(p/ha) nebo pomoci pole Hustota (osivo/m), mezery v (cm/0sivo)
budou vypodcteny automaticky.

Udaj pro vyplnéni feederu disku.

Tato hodnota se pouZzije, kdyzZ je rychlost vypocitdvana pomoci kola
traktoru, nebo nastroje a ne pomoci GNSS.

Zadejte minimalni a maximalni hodnotu populace
(hustotu osazeni osivo/ha) podle doporuceni zvolené
mapy a zkontrolujte min. a max. provozni rychlost.
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10

Start Ize provést dvéma zpusoby, vyberete moznost Operate-Provoz v menu
nastaveni, nebo prosté stisknete tlaCitko ve stfedu provozni obrazovky.

4\Okmib

Fertilizer 1 (Kg/ha)
km/h i

72\

Obrazek — Sazeni - Provoz
LiStu funkci zobrazite tazenim prstu zdola nahoru.

Na strané& mGzete ménit davkovani o @ nebolg® 5 L/ha.

Vice informaci naleznete v kapitole 8.2.2
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1012 Preruseni aplikace

Pro preruseni aplikace stisknéte stfed obrazovky. Objevi se tladitko pro pferuseni
aplikace, které stisknete a tim pozadavek potvrdite. BEéhem preruseni nebude
trasa zaznamenavana v mapeé.

Obrazek 81 — PreruSeni aplikace

6 DULEZITE Provoz Ize prerusit pomoci tlagitka, nebo pedalu.
Ti5
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10

Sazeni

...-Planting Monitor _
X X X X X X
X X X X X X

.

Obrazek 82 — Monitoring sazeni

Pro nastaveni senzoru prejdéte do kapitoly Senzor osiva 6.4.3.
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Na obrazovce Planting-Sazeni muzete zvolit, ktery z rezimd Monitoru sazeni
ma byt pouzit: Standard nebo advanced-pokro €ily.

Ve Standardnim rezimu tazenim prstu zespoda nahoru zobrazite panel funkci
tak, jak je vidét na obrazku niZe - Obrazek 83.

Planting Monitor_

X X X X XX

XX X X X X
2 3

V.

Obrazek 83 — Monitor sdzeni — standardni rezim

Kazda sekce je zobrazena pomoci Cisla a ikony, které jsou popsany v ¢asti
Monitoring provozu
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10

Sazeni

Ve standardnim reZimu zobrazuje monitoring sazeni ikony takto:

Ostré okraje

Oblé okraje

Hnojivo

Osivo

Ty mohou byt zvyraznény barvami:

Barva Vyznam

Cervna Aplikace neprobiha. Problémy
Modra Preruseno.

Zelena Normalni aplikace

Zobrazeni stavu radkd muze vypadat takto:

lkona

X X X

XV

d

Vyznam
VSechny fadky aplikovany normalné;
VSechny fadky bez aplikace.

Jedna nebo vice fadek bez aplikace. Pro vice informaci stisknéte
ikonu.

122 | 155



V advanced-pokro €ilém rezimu jsou panely fadkd zobrazeny tak, Ze udavaji
hustotu aplikace v porovnani s doporuc¢enou hodnotou.

Density Density
X X X XXX

Obrazek 84 - Monitor sazeni — pokrocily rezim s hustotou

Zelend znamena doporucenou hustotu sadzeni, Cervena indikuje mensi, nez
doporuc¢enou hodnotu.
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Obrazek 85 — Chyba hustoty

Pokud se jeden z panell nezobrazuje, zobrazi se indikace chyby hustoty
v nékteré z fad.

Zadejte hodnotu poZadované tolerance. Ve standardnim rezimu je tolerance
automaticky 30%, bez ohledu na nastavené hodnoty. Ty jsou pouzity
v pokrociléem rezimu.
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10.2.4 Automatické zapnuti/vypnuti sekce

& VAROVANI Tato funkce je k dispozici pouze pro sazeni a hnojeni.

Automatické zapnuti/vypnuti

K automatickému vypnuti/zapnuti dojde, jakmile se sazecka dostane do oblasti
aplikace, nebo z ni vyjede.

Obrazek 86 — Aut. Vyp/zap sekce - Sazeni

Akce PFicina
Automaticka Procentni nastaveni piekryvu sekce.
Automaticka Sekce bez piekryvu.
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11 Data

Systém Ti5 umoznuje pfenos provoznich map, map doporuceni, ploch a
nastaveni systému na USB disk.

Provozni mapa: Mapa obsahuje Udaje ze systému Ti5 jako jsou senzory
osiva, datumy a €asy GPS, chyby traktoru ve vztahu k navigaci, aplikaci
osiva, hnojiva, kapalin, Sifku aplikace, rychlost traktoru, alarmy, sbér dat
v sekundovém, nebo vétsim intervalu.

Mapa doporu €eni: Mapy s doporuc¢enou aplikaci.
Waylines-Trasy standardizované trasy pro dalSi pouZziti.

Pfenos dat mezi Ti5 a USB diskem provedete s pomoci menu confi—
guration-nastaveni a polozky _w Files-Data .
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Data Transfer

Select the data destination:

Prenos USB disk na
Ti5.

Penos Ti5 na ‘ > & & D g

USB disk.

Smazani souborl
na Ti5. >

03

Obrazek 87 — Prenos dat

111  Exportdat

1111 Exportprovozni mapy
1. Vlozte USB disk do portu na zadni strané Ti5.

Vyberte mFiIes-Data vV menu nastaveni .

2.
3.  Stisknéte pro pfenos na USB.
4.

Vyberte moznost operation map-provozni mapa .=p>
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Data Transfer

Select the items to be transfered:

sectionwork/HX-AG_Lightbar.Ti

Select all

o OK
Obrazek 88 — Vypis polozek
5. Ze seznamu vyberte polozky pro pfenos.
6. Stisknéte <« OK.
7. Vyberte forméat pro prenos:
Soubory Ti (SAIG);
Soubory Google Earth kml;
Soubory ploch shp, dbf, prj a shxs.

é VAROVANI Lze vybrat vice nez jeden format exportu.
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Data Transfer

Select the desired formats:

Obrazek 89 — Formaty pfenosu dat

6. Stisknéte % OK.
7. Stisknéte znovu % OK pro dokonceni.

1112 Exportmap doporu ¢€eni a waylines
1. Vlozte USB disk do portu na zadni strané Tib.
Vyberte !-Files-Data v menu Nastaveni.

2.
3.  Stisknéte pro export na USB.
4.

Vyberte prescription map-mapu doporu  €eni,
nebo waylines.
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5. Vyberte polozky pro export.

Data Transfer

Select the itemns to be transfered:

Obrazek 90 — Polozky pro prenos

& VAROVANI Lze vybrat vice formata.

6. Stisknéte % OK
7.  Stisknéte ¥ OK znovu pro dokondeni.
112 Import dat
Vlozte USB disk do USB portu na zadni strané Ti5.

1.

2. Vyberte __'jFiIes-Data v menu Nastaveni.
3.  Vyberte Import dat do Tib5.
4.

Vyberte moznost mapy.

11 Data
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0 DULEZITE Import provozni mapy Ize provést jako simulaci.

5. Vyberte mapu pro prenos.
6. Stisknéte % OK;
7. PocCkejte na prenos a stisknéte & OK.

111 Ti5 vymazani dat

Pro smazani dat v Ti5 postupujte nasledovné:

Data Transfer

Select the data destination:

B>m

Obrazek 91 — Smazani dat

Ti5
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Vyberte !V Files-Data v menu Nastaveni.

Vyberte Delete Files-Smazani dat .

Vyberte provozni mapu, mapu doporuceni nebo waylines.
Z e seznamu vyberte polozky pro smazani.

Stisknéte ¥ OK .

Po skonceni stisknéte ¥ OK.

S v~ w NP
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12 GNSS

V menu Nastaveni - GNSS jsou dostupna GNSS data nastaveni.

Model:

Obrazek 92 - GNSS

Port

Sériovy port GNSS, k dispozici jsou tfi: Interni:

Interni GNSS do Ti5;
Externi: Externi GNSS;

Simulator: pro pouziti s internim GNSS simulatorem.
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Zadejte rychlost, pfi které uz bude vozidlo v pohybu.

Vyberte model GNSS pro vas stroj. K dispozici jsou tyto:
. Externi GGA: GNSS externi NMEA. PoZzadované zpravy: GGA, VTG

. a ZDA

. Externi RMC: Externi GNSS NMEA. Potfebné zpravy: RMC a
. GGA

. max7: L1

. NTRIP

. Novatel: L1 a Glide

. OEMG628: L1 + L2 a Glide

. OEM628_PPP: Pay sign TERRASTAR

. OEM628 SBAS: RTK (RTCM, CMR, Novatel)
. RTK

. Simulovany: Simulator (externi nebo interni)

Zadejte aktivacni kod pro odemdceni rezimi GNSS.
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13 Nastaveni

V menu nastaveni je k dispozici moznost Settings-Nastaveni — obecné nastaveni
systému.

Setlings

gm mode ADVANCED

Tlacgitka
Pokrocilého
rezimu -
Advanced mode

Obrazek 93 - Nastaveni
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131 OTi5

Zde naleznete informace o verzi softwaru Ti5, teploté procesoru (CPU), displeji
(LCD) a GNSS datech.

About

Software Version

Obradzek 94 - O Ti5
132  Jazyk a region
Zde muzete zvolit jazyk, nastavit Casové pasmo a téma.
Jazyk

1. Vyberte pozadovany jazyk.
2. Stisknéte 4 OK.
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Casové pasmo
Stiskem + a — nastavte mistni ¢as. Pri kazdém doteku se nastaveni ¢asu zméni
0 15 minut od UTC.

Téma
1. Vyberte vychozi, nebo no¢ni theme-téma pro provozni obrazovku.

2. Stisknéte <« OK.

Language & Region

Language: Time Zone:

UK English ‘q— UTC + 00:00 | w—

Theme:

Default

Obrazek 95 - Jazyk & Region
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13

Lze pfepinat mezi Normalnim a Advanced-Pokro €ilym rezimem. Tato
operace je chranéna heslem.

Postup zmény rezimu systému:

1. Vyberte v menu Nastaveni Settings-Nastaveni .
2. Vyberte rezim systemu.

3. Zadejte heslo a potvrdte stiskem OK.

Normalni : Na této Urovni jsou pristupné pouze zakladni funkce. Tento rezim je
urcen obsluze stroje.

V normalnim rezimu jsou dostupné tyto funkce:

. O Ti5
. Jazyk a Region
. Podpora

. Externi nastaveni
. Modul systemu
. ReSeni problému — sit

Advanced-Pokro €ily: v tomto rezimu mate navic k funkcim normalniho
rezimu k dispozici dalSi nastaveni, jako jsou editace vozidla a nastroje.
Tento rezim e uréen predevsim technikdm.
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Ti5

V pokrodilém rezimu jsou navic k dispozici tyto funkce:
. Zmeéna hesla

e Ulozny modul

. Zapnuti sité

. Aktivace

. Aktualizace Firmware

. Zadani, editace a odstranéni vozidla.

. Zadani, editace a odstranéni Nastroje.

. Pristup k nastaveni GNSS v menu Nastaveni.

Tato funkce zpfistupriuje instalaéni nastaveni a pokrodilé testovani pro
techniky. Tyto funkce jsou chranény heslem.

Pristup k funkci Support-Podpora :

1. Vyberte v menu Nastaveni moznost Settings-Nastaveni .
2. Vyberte moznost Support-Nastaveni .

3. Zadejte heslo a stisknéte 4+ OK.

Po vybéru funkce podpora jsou k dispozici nasledujici funkce:
. Pokrocily pfenos dat;

. Test motoru nastroje;

. Test a aktualizace firmware.
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13

Poskytuje informace o driverech Ti5 pfipojenych ke CAN.

Prikazy Popis

OK VSechny funkce driverd jsou pfipojeny
NC, X Driver X neni v siti.

EX, X Volny driver X v siti.

Konflikt Dva drivery se stejnou adresou.

Neinstalovan

Nastroj nepozaduje tento typ driveru.

Drivery, které lze pfipojit k Ti5:

. Titanium

. Kontroler

. Deep-Hloubka
. Postfikovacé

. Otvor

. Automatické fizeni
. Monitoring sazeni

. Transport

. Monitoring stroje
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«  Rizeni sekci
. Kontroler logiky

Restart : Resetuje adresu vSech zafizeni pfipojenych ke CAN.

Informace o za Fizeni: Pro pfipojena zafizeni zobrazi verzi softwaru

Net diagnose

Ti5

Titanium
Controler

Deep

Sprayer

Gate

Auto Steering
Planting Monitor
Transport
Machine Monitor
Cutting Section
Logic Controler

NOT INSTALLED
NOT INSTALLED

NOT INSTALLED
NOT INSTALLED
NOT INSTALLED
WAIT

NOT INSTALLED

NOT INSTALLED

Obrazek 96 — Sit' - Troubleshooting

Resetuje adresu vSech zafizeni
pfipojenych ke CAN .

Kontrola FW verze.
Kontrola napéti napjeni.

Device info

Au

Controller
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136 Externi nastaveni
Na obrazovce externiho nastaveni Ize natavit bzu¢ak a prepinac provozu.

External settings

Obrazek 97 — Externi nastaveni

Bzucak: Zapnuti/vypnuti zvukového alarmu. Pokud je zapnut, budou nékteré
alarmy oznameny pomaoci pipnuti.

Pfepinac provozu: S jeho pomoci Ize spustit/vypnout provoz. Vyberte moznost
Momentary-Okamzity, pokud se pfepinac po stisknuti vrati do pavodni polohy.
Vyberte Keep, pokud po stisknuti zastane ve stlacené poloze.
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Ti5

Pfepinani automatického fizeni: Zapina/vypina funkci pilot.

Quando forem utilizados botbes do tipo Manter, e 0 estado do bot&o indicar que a operacao
ou o piloto estdo desligados, ndo sera possivel liga-los através da tela. Para ligar/desligar
através da tela, o botdo precisa estar indicando o estado ligado.

O mesmo nao ocorre para botdes do tipo Momentaneo, pois nesse caso o0 operador sempre
podera ligar/desligar tanto no botdo quanto natela.

Tato funkce je dostupna v pokrocilém rezimu.

Pro zménu hesla vyberte moznost Password Change-Zm éna
hesla. Zadejte heslo a potvrdte .4 OK.

Tato funkce je dostupna v pokrocilém rezimu.

Tato funkce umozniuje zvolit format pro ukladani soubort aplikaci (.ti).
K dispozici jsou moznosti Single-Jednotlivd a Daily-Denni .

Pfi jednotlivé jsou data souboru rozliSena podle sekce a typu nastroje, pokud je
zvolena Denni, jsou data ukladdana s denni frekvenci.
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Aktivace

o DULEZITE Tato funkce je dostupna v pokrocilém rezimu.

Tato funkce umozniuje aktivaci nového nastroje.

1391 Activace z USB

1. Vlozte USB disk s aktivacnim kédem - soubor “Activation Code.sig”;
2.  Stisknéte Import ;

3. A stisknéte Activate-Aktivovat ;

4.  Zkontrolujte zpravu o Uuspésné aktivaci, ¢i selhani.

139.2 Manualni aktivace

Vyplite policka HO az H7 a Fix;

Stisknéte Import ;

A stisknéte Activate-Aktivovat ;

Zkontrolujte zpravu o uspésné aktivaci, ¢i selhani.

Hwn e

Features activation
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13.10 Aktualizace Firmwaru

o DULEZITE Tato funkce je dostupna v pokrogilém rezimu.

Tato funkce umoznuje aktualizovat drivera.

Postup aktualizace:
1. Vyberte zafizeni pfipojené ke CAN a stisknéte Next-Dalsi.

2. Na dalsi obrazovce se zobrazi vSechny platné firmwary pro vybrany driver.
Vyberte firmware a stisknéte <« OK,

Confrolador 1 v15.06.30-ATCD v2.1

Obréazek 99 — Aktualizace
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14  Technick @ parametry

LCD monitor 5 “, 800X480 pixel, 16M barev - dotykovy
Rozmér: 162X125X45mm

Hmotnost: 10009

Napéti napajeni:

12vDC

Svételny panel: 0,6A

Provozni teplota: -20 az +60 [°C]
Teplota skladovani: -30 az +80 [°C]
Ochrana: IP67

Vlhkost: az 95%

CAN: 1 x zadni
USB: 1 x zadni
RS-232: 1 xzadni

14 Technické parametry

Kanaly: 14 GPS L1 Horizontalni
polohova presnost (RMS)

Jednotlivy bod: L1: 1,5m

SBAS (jen GPS): 0,7m
Pfesnost méfeni (RMS)

L1 C/A kod: 5ecm

L1 vin.délka: 0.6mm
Data

Méfeni: az 10 Hz

Poloha: az 10 Hz
Zisk signalu: < 1.0s (typicky)
Pfesnost Casu: GPS: 20ns RMS
Pfesnost rychlosti: < 0.05m/s RMS
Rychlost: <515 m/s
Anténa LNA

Vystupni napéti: 5 V (nominalné)

Maximalni proud: 100 mA
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15  Troubleshooting

Problém Reseni
[Kontroluj:
Napajeni;
Ti5 nejde zapnout Pojistky;

Zapojeni konektord;
Zda neni kabel poskozen (kontrola proudu a napéti).
Zkontrolujte €isty vyhled GNSS na oblohu. V zastavénych oblastech
muZze byt signal slaby;
Problém s GNSS Zkontrolujte zapojeni antény;

Zmérte napéti kabelu GNSS (5v);

Port a modem by mély byt nastaveny v GNSS menu.

e kalibracivTi5:

Zkontrolujte zapojeni hadic (tlak a zasobnik);

Zkontrolujte:
Motor nepracuje Zda je prikaz ve spravném sméru;
Zda neni provoz zastaven v Ti5;
Zda dekodér pracuje (blikd),
Zda neni rychlost pod nastavenym limitem, nebo mimo provozni rozsah.
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Problém

Problém s mapou

Problém s postfikem

Chyba aplikace na vstupu, nebo
vystupu.

Reseni

Soubory SHP, SHX a DBF by mély byt e stejném umisténi jako flash
disk

Nazev mapy nemuze obsahovat specialni znaky a mezery.

Volte kratky ndzev

Provedte kalibraci a simulaci;

Zkontrolujte filtr;

Zkontrolujte kabely ventilu a pratokoméru a

zda neni rychlost pod nastavenym limitem, nebo mimo provozni rozsabh.

Zkontrolujte vzdalenost pint antény a nastroje.

Problém s pilotem.

15 Troubleshooting

ZKontrolujte

Stav oleje;
Prusaky; Upevnéni
driveru pilota a
smerovy senzor
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16 Slovnik

CAN L/ha
Jedna se o sbérnici propojujici jednotlivé komponenty systému. Litry na hektar.
DIFE L/min
Diff je metoda korekce polohy GNSS. Bez DIFF nemuze pilot Litry za minutu.
fungovat.
Pl/ha
GNSS Rostliny na hektar.
Globalni polohovy systém tvofeny siti druzic, které umoziuji
pozemnim zafizenim uréit svou polohu. PPL
. Pulsy na litr.

Latitude
Zemeépisna Sirka. PPS

. Pulsy za sekundu.
Longitude Y

Zemépisna délka.
P Puls

Elektricka informace z pratokoméru.
Ratio-pom ér

Vahovy pomér aplikovany na hydraulicky motor RPM. U postfiku
jde o pocet pulst pritokoméru na litry.
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RPM

Otacky za minutu ze senzoru motoru.

Sekce
Sada trysek rozpraSovace, nebo linii sazeni/hnojeni, ktere
mohou byt oddéleny, nebo mohou plynule navazovat.
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PrilohaA-Zarucni podminky

Hexagon Agriculture Ti5.

1. Hexagon Agriculture poskytuje zaruku na funkci vySe zminéného produktu po dobu 12 mésicu, které
se skladaji z 9+3 mésicu zaruky, ktera zaCina bézet datem vystaveni faktury za na platbu a vztahuje se na
vymeénu a opravu soucasti zafizeni, které byly vadné z divodu vyrobnich postupu, a které se projevily pfi
béZném provozu zafizeni. Zaruka garantuje opravu ¢i vyménu a nahradu nakladu na transport vadnych
soucasti vyrobci a zpét zakaznikovi.

* Nevztahuje se na kabely, senzory a konektory, u kterych je zaruka po dobu 3 mésicu.

1.1 Jakakoli zavada musi byt neprodlené nahlaSena vyrobci zaslanim mailu na adresu
comercial@hexagonagriculture.com a support@hexagonagriculture.com.
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1.2. Tato zaruka je dorucena spolu a fakturou, ktera je nezbytna pro kladné vyfizeni reklamaci.

2. Zaruka poskytovana Hexagon Agriculture bude ukon¢ena pokud:

a. Bude odstranéno, nebo zménéno sériové ¢islo, nebo vyrobni Stitek produktu;

Bude poskozen kryt zafizeni;

c. Bude pfristroj pfipojen k jinému napéti, nez které je specifikovano v provoznim/instalacnim
navodu k zarizeni;

d. Je produkt nespravné nainstalovan;

e. Je produkt pouzivan v rozporu se zasadami uvedenymi v této pfiru¢ce, nebo k jinému, nez
uréenému ucelu;

f.  Produkt utrpél defekt z ddvodu havarie.

o
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3. Zaruka se nevztahuje na zavady zpusobené nasledujicimi udalostmi:

Pouziti a provoz v rozporu s podminkami uvedenymi v pfirucce;

Skrabanci, ranami a narazy zpusobenymi pfepravou;

Zanedbanim udrzby a pouzitim jinych nez doporu¢enych materialu, latek a soucasti;
Nemoznosti dorudit instalacni protokol spole¢nosti Hexagon Agriculture;

Provoz s neoriginalnimi, &i nekvalitnimi materialy;

Vymeénou, opravou a montazi ¢i demontazi soucasti provedenymi techniky neakreditovanymi
spolecnosti Hexagon Agriculture;

Zavadami zpusobenymi chybou napajeni;

Pouzitim nespravného baleni ¢i dopravy pfi zasilani zafizeni k opraveé;

I.  Zavadami zpusobenymi Zivelnymi pohromami a vySSi moci;

"0 Q0o

= Q
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